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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

Ogolna
D - 00. 00. 00.
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtéczne g wymagania dotycgce wykonania i
odbioru robot przy budowie Zagospodarowanie centrumZdia_lr ,Budowa ci agoéw pieszych i
miejsc parkingowych, podjazdu dla niepetnosprawnych w Zdzarach dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST

SzczegoOlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres rob6t obj etych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogdélne wspolne dla robét
objetych realizacjg zadania w p.1.1., wyszczegdlnione w hastepujgcych SST:

SST D-01.01.01 Roboty przygotowawcze . Odtworzenie trasy.

SST D-01.02.02.Zdjecie warstwy humusu.

SST D-02.01.01 Roboty ziemne. Wymagania ogdlne

SST D-02.01.01. Wykopy w gruntach kat. I-V

SST D-04.01.01.Wykonanie koryta

SST D-04.02.01 Wykonanie warstwy odsgczajgcej

SST D-04.04.00.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne

SST D 04.04.01 Wykonanie podbudowy z kruszywa naturalnego

SST D-04.04.02 Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego mechanicznie
10 SST D-08.02.02.Chodnik,Plac utwardzony - nawierzchnie z kostki brukowej.
11. SST D-08.03.01.0Obrzeza betonowe, chodnikowe

©COoNOORWNE



1.4. Okre slenia podstawowe

1.4.1. Droga - wydzielony pas ruchu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz 2z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.2. Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego, zeszyt z ponumerowanymi stronami,
stuzgcy do notowania wydarzen zaistniatych w czasie wykonywania zadania budowlanego,
rejestrowania dokonywanych odbioréw robét, przekazywania polecen i innej korespondencji
technicznej pomiedzy Inzynierem - Inspektorem Nadzoru, a Wykonawca.

1.4.3. Ksiega obmiaru - akceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zeszyt
Z ponumerowanymi stronami, stuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru wykonywanych
rob6t w formie wyliczen, szkicow ew. dodatkowych zalgcznikébw. Wpisy w ksiedze obmiaréw
wymagajg potwierdzenia przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.4.4. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania
robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.5. Jezdnia - czes¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdow.

1.4.6. Nawierzchnia - zespot warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzeh ruchu na
podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu.

1.4.7. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwigzanie na ptaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi.

1.4.8. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymania sie pojazdow,
umieszczenia urzgdzeh bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszych, stluzgca
jednoczesnie do bocznego oparcia konstrukcji, nawierzchni.

1.4.9. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci przemarzania.

1.4.10. Objazd tymczasowy - droga specjalnie przygotowana i odpowiednio utrzymana do
prowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.11. Polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru w formie pisemnej, dotyczgce sposobu realizacji robot lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.12. Pozostate nazwy i okreslenia sg zgodne z definicjami i okresleniami zawartymi w normie
PN-87/S-02201 Drogi samochodowe, oraz innych zwigzanych normach.

1.5. Ogoblne wymagania dotycz ace robot

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w dokumentach kontraktowych przekaze Wykonawcy
plac budowy (protokot przekazania placu budowy w zalgczeniu) wraz ze wszystkimi wymaganymi
uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw gtéwnych trasy
oraz reperéw, dziennik budowy rob6t oraz dokumentacije projektowa.
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Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrone
przekazywanych mu punktéw pomiarowych do chwili odbioru ostatecznego rob6t. Uszkodzone lub
zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wiasny koszt.
1.5.2. Dokumentacja

Wykonawca nie moze wykorzystywac btedéw lub brakéw w Dokumentach Kontraktowych, a
o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera - Inspektora Nadzoru, ktéry dokona
odpowiednich zmian i poprawek.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty bedg zgodne z SST.

Dane okreslone w SST bedg uwazane za wartosci docelowe, od ktorych dopuszczalne sg
odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materialdw i elementéw budowli
muszg by¢é jednorodne i wykazywa¢ bliskg zgodnos¢ z okreslonymi wymaganiami,
a rozrzuty tych cech nie moga przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

Jezeli zostata okreslona warto$¢ minimalna lub wartos¢ maksymalna tolerancji albo obie te
wartosci, to roboty powinny byé prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materiatdw lub
elementéw budowli nie znajdowaly sie w przewazajgcej mierze w poblizu wartosci granicznych.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w peini zgodne z SST, ale osiggnieta
zostanie mozliwa do zaakceptowania jakos¢ elementu budowli, to Inzynier - Inspektor Nadzoru
moze zaakceptowaé takie roboty i zgodzi¢ sie na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie
potragcenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami szczegdtowymi kontraktu i/lub SST.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie bedg w pelni zgodne z SST
i wplynie to na pogorszenie jakosci elementu budowli, to takie materiaty zostang zastgpione innymi,
a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.3. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia placu budowy oraz utrzymania ruchu
publicznego na placu budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia
i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystgpieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi — Inspektorowi Nadzoru
zatwierdzony  przez  Organ  Zarzadzajgcym Ruchem projekt  organizaciji ruchu
i zabezpieczenia robo6t w czasie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt
organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez Wykonawce na biezgco.

W czasie wykonywania robdét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: ogrodzenia, oswietlenie, sygnaly i znaki
ostrzegawcze, zapory itp., zatrudni dozorcéw i podejmie wszelkie inne srodki niezbedne dla
ochrony rob6t, bezpieczenstwa pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzieh i w nocy tych zapér i znakéw, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgleddéw bezpieczenstwa.

Wszelkie znaki, zapory i urzgdzenia zabezpieczajgce powinny by¢ akceptowane przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Fakt przystgpienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
W sposOb uzgodniony z Inzynierem - Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie,
w miejscach i ilosciach okreslonych przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych wg
wzoru (zal. Nr 1). Tablice informacyjne bedg utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caly okres realizacji robét.

Projekt organizacji ruchu na czas wykonywania robot powinien by¢ opracowany przez
wykonawce zgodnie z Rozporzadzeniem Ministra Transportu i Gospodarki Morskiej z dnia
12 pazdziernika 2003. w sprawie szczego6towych warunkéw zarzgdzania ruchem na drogach (Dz. U.
nr 90 poz.1006).

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wiaczony w cene kontraktows.

1.5.4. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony $rodowiska naturalnego. W okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia i odbioru ostatecznego rob6t. Wykonawca bedzie podejmowac wszelkie uzasadnione
kroki majgce na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych ochrony srodowiska na placu
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i wokot placu budowy oraz bedzie unikac uszkodzeh lub ucigzliwosci dla oséb Ilub
wlasnosci spotecznej i innych, a wynikajgcych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych
w nastepstwie jego sposobu dziatania.

Stosujgc sie do tych wymagan Wykonawca zapewni spetnienie nastepujgcych warunkow:

a) Miejsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewnetrzne drogi transportowe zostang tak wybrane,
aby nie powodowa¢ zniszczen w srodowisku naturalnym.

b) Plac budowy i wykopy bedg utrzymywane bez wody stojgce;j.

¢) Zostang podijete odpowiednie srodki zabezpieczajgce przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekédw wodnych pytami, paliwami, olejami,
materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami,
- zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
- przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu,
- mozliwoscig powstania pozaru.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm, okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczgcych ochrony srodowiska, obcigzajg Wykonawce.

1.5.5. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisow ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywacC sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i
magazynowych oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne bedg skladowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami
i zabezpieczone przed dostepem 0s0b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym
jako rezultat realizacji rob6t albo przez personel Wykonawcy.

1.5.6. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszcza sie uzycia materiatbw wywolujgcych szkodliwe promieniowanie
0 stezeniu wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robdét powinny mie¢ swiadectwa dopuszczenia,
wydane przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajgce brak szkodliwego oddziatywania
tych materiatow na srodowisko.

Materiaty, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie rob6t, a po zakonczeniu ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢é uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagajg tego odpowiednie przepisy Zamawiajgcy
powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatbw od whasciwych organdéw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyt materiatdbw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacja,
a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie Srodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajgcy.

1.5.7. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wtasnosci
publicznej i prywatne;j.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewtasciwym prowadzeniem rob6t lub brakiem
koniecznych dziatan ze strony Wykonawcy nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci
publicznej lub prywatnej, to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wiasnoseé.
Stan naprawionej wiasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.
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Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za ochrone urzadzen uzbrojenia terenu takich
jak: przewody, rurociggi, kable teletechniczne itp. oraz uzyska u odpowiednich wiadz bedgcych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajgcego
odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen w obrebie placu budowy.

O zamiarze przystgpienia do robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia,
Wykonawca powinien zawiadomi¢ wiascicieli urzadzen i Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest zobowigzany w okresie trwania kontraktu do wiasciwego oznaczenia
i zabezpieczenia przed uszkodzeniem tych urzgdzen.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych Wykonawca
bezzwiocznie powiadomi Inzyniera - Inspektora Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie
Z nimi wspétpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia urzgdzen uzbrojenia terenu wskazanych w dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajgcego.

1.5.8. Ograniczenie obcigazen osi pojazdow

Wykonawca bedzie stosowaé sie do obowigzujgcych ograniczen obcigzen osi pojazdow
podczas transportu materiatdow i sprzetu po drogach publicznych poza granicami placu budowy

Uzyska on wszelkie niezbedne zezwolenia od odpowiednich wladz na uzycie pojazdow
o ponadnormatywnych obcigzeniach osi i w sposob ciggly bedzie powiadamiat Inzyniera -Inspektora
Nadzoru o fakcie uzycia takich pojazdéw. Uzyskanie zezwolenia nie zwalnia Wykonawcy od
odpowiedzialnosci za uszkodzenia drég, ktore mogg by¢ spowodowane ruchem tych pojazddéw.
Wykonawca nie moze uzywaé pojazdoéw o ponadnormatywnych obcigzeniach osi na istniejgcych i
wykonywanych warstwach nawierzchni w obrebie placu budowy.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za jakiekolwiek uszkodzenia spowodowane ruchem
budowlanym i bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzonych elementéw na wtasny koszt, zgodnie
Z poleceniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

1.5.9. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepiséw dotyczgcych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegoélnosci Wykonawca ma obowigzek zadba¢, aby personel
nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie
spetiajgcych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca ma obowigzek opracowania
programu BIOZ, ktéry podlega akceptacji Inzyniera i podlega kontroli Inspekcji Pracy.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzgdzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie oraz dla
zapewnienia bezpieczehstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegajg odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

1.5.10. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochrone robd6t, materialdw i urzgdzeh uzywanych do
robét od daty rozpoczecia do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu koncowego odbioru rob6t. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzane w taki sposOb, aby budowla drogowa lub jej elementy byly
w zadawalajgcym stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie robot, to na polecenie
Inzyniera - Inspektora Nadzoru powinien rozpoczg¢ roboty utrzymaniowe nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.11. Uprzatniecie placu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do niezwlocznego  oczyszczenia  nawierzchni
i wywiezienia (na wlasny koszt) luznego materialu pozostatego po wykonaniu remontu. Jesli
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Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba prace porzgdkowe na placu budowy, to na
polecenie Inzyniera - Inspektora Nadzoru powinien rozpoczgé te prace nie pOzniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

2. MATERIALY

2.1. Zrédta uzyskania materiatéw

Zrodla uzyskania wszystkich materialébw powinny byé wybrane przez Wykonawce
z wyprzedzeniem, przed rozpoczeciem robét. Nie pdzniej niz 3 tygodnie przed zaplanowanym
uzyciem materialtbw Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru wymagane
swiadectwa badan laboratoryjnych do zatwierdzenia.

Wykonawca zobowigzany jest prowadzi¢ na biezgco badania w celu udokumentowania, ze
materiaty uzyskane z dopuszczonego zrédta w sposéb ciggly spetnialy wymagania SST.

2.2. Pozyskiwanie materiatdw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wihascicieli i odnosnych wiladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrédet miejscowych, wigczajgc w to zrodta wskazane przez
Zamawiajgcego i jest zobowigzany dostarczy¢ Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru wymagane
dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji zrodia.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajgcg raporty z badan terenowych
i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru.

Wykonawca  ponosi  odpowiedzialnos¢ za  spelienie  wymagan ilosciowych
i jakosciowych materiatow z jakiegokolwiek zrédta.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty zwigzane z pozyskaniem materiatow
i dostarczeniem ich do robét. Eksploatacja zrodet materiatdbw bedzie zgodna z wszelkimi
regulacjami prawnymi obowigzujgcymi na danym obszarze i dokumentacjg uzgodniong z
odpowiednimi wlkadzami administracyjnymi i Nadzorem Zamawiajgcego.

2.3. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwoérnie materialtdbw mogg by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki
materialtbw mogg by¢ pobierane w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie
podstawg akceptacji okreslonej partii materiatébw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie przeprowadzat inspekcje wytwarni
powinny byé zachowane nastepujgce warunki:

a) Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie miat zapewniong wspétprace i pomoc Wykonawcy oraz
producenta materialdw w czasie prowadzenia inspekciji,

b) Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie miat wolny wstep, w dowolnym czasie, do tych czesci
wytworni, gdzie odbywa sie produkcja materiatdw przeznaczonych do realizacji robot.

2.4. Materialy nie odpowiadaj agce wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione
z placu budowy, bgdz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru. Jesli
Inzynier - Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie materiatdbw do innych robét niz te dla
ktorych zostaty zakupione, to koszt tych materialdw zostanie przewartosciowany przez Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow
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Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy zachowaty swojg jakos¢
i przydatnos¢ do robét oraz zgodnos¢ z wymaganiami SST i byly dostepne do kontroli przez
Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego skladowania materiatdw beda po zakonczeniu robdt doprowadzone
przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez Inzyniera -Inspektora
Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wpltywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inzyniera -Inspektora
Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot, zgodnie
z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora
Nadzoru w terminie przewidzianym kontraktem.

Wykonawca zobowigzany jest do dostarczenia Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru kopii
dokumentéw potwierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, w przypadku gdy wymagaja
tego przepisy. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw kontraktu, zostang przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane
i niedopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie
wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych rob6t i wilasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba srodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w
dokumentacji projektowej, S ST i wskazaniami Inzyniera - Inspektora Nadzoru, w terminie
przewidzianym kontraktem.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczgce przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajgce warunkom kontraktu na polecenie Inzyniera -
Inspektora Nadzoru beda usuniete z placu budowy.

Wykonawca bedzie usuwa¢ na biezgco, na wlasny koszt wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonywania robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z kontraktem oraz za jako$¢
zastosowanych materiatéw i wykonywanych roboét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robot oraz poleceniami Inzyniera - Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie

wysokosci wszystkich elementow robot zgodnie z wymiarami i rzednymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowaé decyzje we wszystkich sprawach

zwigzanych z jakoscig rob6t, a ponadto we wszystkich sprawach zwigzanych z interpretacjg
dokumentacji projektowej i SST oraz dotyczacych akceptacji wypetnienia warunkow kontraktu przez
Wykonawce.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie podejmowaé decyzje w sposOb sprawiedliwy
i bezstronny.
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Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru dotyczgce  akceptacii lub  odrzucenia

materiatdw i elementow robot bedg oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej i w SST, a takze w normach i wytycznych.
Inzynier - Inspektor Nadzoru jest upowazniony do kontroli  wszystkich  robot
i kontroli wszystkich materiatébw dostarczonych na budowe lub na niej produkowanych, wigczajgc
przygotowanie i produkcje materiatdbw. Inzynier - Inspektor Nadzoru powiadomi Wykonawce o
wykrytych wadach i odrzuci wszystkie materiaty i roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych
okreslonych w dokumentaciji projektowej i w SST. Z odrzuconymi materiatami nalezy postepowaé
jak w p. 2.4.

5.2. Roboty w warunkach szczegd6lnych
Na drogach gdzie wystepuje duze natezenie ruchu, oraz na drogach gdzie prowadzone

roboty mogg spowodowac¢ duze utrudnienia, Wykonawca powinien prowadzi¢ roboty w godzinach
poza szczytem komunikacyjnym.

6. KONTROLA JAKO $CI_ROBOT

6.1. Program Zapewnienia Jako $ci (PZJ)

Do obowigzkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera-
Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposéb
wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwarantujgce wykonanie robot
zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami Inzyniera - Inspektora
Nadzoru.

Program Zapewnienia Jakosci powinien zawierac:

a) czes¢ ogoIng opisujaca:
- organizacje wykonania rob6t, w tym terminy i sposob prowadzenia robot,
- organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
- bhp,
- wykaz zespotdw roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
- wykaz os6b odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowos¢ wykonania poszczegdlnych elementow
robot,
- system (sposOb wykonania i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robét,
- wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wtasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie

badan),
- spos6b oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizmoéw sterujgcych, a takze wycigganych wnioskoéw i zastosowanych korekt

w procesie technologicznym, proponowany sposob i forme przekazywania tych informacji
Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru;

b) czes¢ szczegbtowg opisujaca dla kazdego asortymentu robat:
- wykaz maszyn i urzgdzen stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzgdzenia pomiarowo-kontrolne,
- rodzaje i ilosci srodkow transportu oraz urzgdzen do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,
- sposéb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utratg ich wlasciwosci w czasie transportu,
- sposo6b i procedure pomiaréw i badan (rodzaj i czestotliwosé, pobieranie prébek, legalizacja
i sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdw, wytwarzania mieszanek
i wykonywania poszczegolnych elementéw robot,
- sposéb postepowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jako $ci robot
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Celem kontroli rob6t powinno byc¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i
wykonaniem aby osiggnaé¢ zalozong jakos¢ robdét.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jakosci materiatow. Wykonawca
powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatéw oraz robét.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialtbw oraz robot
z czestotliwoscia zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentaciji projektowg i S ST.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru s$wiadectwa, ze wszystkie
stosowane urzgdzenia i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaly prawidtowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ nieograniczony dostep do pomieszczen
laboratoryjnych w celu ich inspekcji. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Prébki bedg pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢
z jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatu w pobieraniu
prébek. Inzynier - Inspektor Nadzoru bedzie mogt przeprowadza¢ dodatkowe badania
w niezaleznym laboratorium (nie zwigzanym z wykonawstwem roboét) tych materiatéw ktore budzag
watpliwosci co do jakosci. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko
w przypadku stwierdzenia usterki, a w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowac
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury zaakceptowane przez Inzyniera - Inspektora
Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan. Wykonawca powiadomi Inzyniera -Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu, terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania
Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

6.5. Raporty z bada n

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru kopie raportow
z wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej niz w terminie okreslonym w Programie Zapewnienia
Jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru na
formularzach wedtug dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez In zyniera - Inspektora Nadzoru

Dla celow kontroli jakosci i zatwierdzania, Inzynier - Inspektor Nadzoru uprawniony jest do
kontroli, pobierania probek i badania materialtdbw. Zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcy.

Inzynier - Inspektor Nadzoru, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli rob6t prowadzonego
przez Wykonawce, bedzie ocenia¢ zgodnos¢ materiatow i robét z wymaganiami SST na podstawie
wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier — Inspektor Nadzoru w przypadkach budzacych watpliwos¢ bedzie mdgt pobrac
probki materiatbw oraz prébki z wykonanej nawierzchni i zleci¢ ich przebadanie w niezaleznym
laboratorium (nie zwigzanym z wykonawstwem robot).

W przypadku, gdy wyniki tych badan potwierdzg niewiarygodnosc¢ raportéw Wykonawcy,
calkowite koszty tych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce i odjete od
wartosci kontraktu a wyniki te bedg podstawg oceny jakosci robot w odbiorach robét ulegajgcych
zakryciu i ostatecznych.
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6.7. Atesty jako sci materiatéw i urz gdzen

Przed wykonaniem badan jakosci materiatow przez Wykonawce Inzynier- Inspektor Nadzoru
moze dopusci¢ do uzycia materiaty posiadajgce atest producenta stwierdzajgcy ich petng zgodnosé
z warunkami podanymi w SST.

W przypadku materiatow, dla ktérych atesty sg wymagane przez SST, kazda partia
dostarczona do rob6t powinna posiadaé atest okreslajgcy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiadaé atesty wydane przez producenta, poparte
w razie potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikow tych badan beda
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru. Urzadzenia laboratoryjne i
sprzet kontrolno - pomiarowy zainstalowany w wytworniach lub maszynach muszg posiada¢ wazng
legalizacje wydang przez upowaznione instytucje. Materialy posiadajgce atesty, a urzagdzenia -
wazne legalizacje mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli zostanie stwierdzona niezgodnos¢
ich wlasciwosci z SST to takie materiaty i/lub urzgdzenia zostang odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

1. Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym Zamawiajgcego i
Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosc¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowy bedg dokonywane na biezgco i bedg dotyczyé przebiegu robat,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktéra dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.

Zapisy bedg czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym,
bezposrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty bedg oznaczone kolejnym
numerem zatgcznika i opatrzone datg i podpisem kierownika budowy i Inzyniera - Inspektora
Nadzoru.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac¢ w szczegolnosci:

- date przekazania Wykonawecy placu budowy,

- date przekazania przez Zamawiajgcego dokumentacji technicznej robot,

- uzgodnienie przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru Programu Zapewnienia Jakosci

harmonograméw robot,

- terminy rozpoczecia i zakonczenia poszczegolnych elementéw robot,

- przebieg robdt, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw
w robotach,

- uwagi i polecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru,

- daty zarzgdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

- zgloszenia i daty odbiorow robét zanikajacych, ulegajacych zakryciu,

i ostatecznych odbioréw robot,

- wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

- stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania rob6t podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

- zgodnos¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektowej,

- dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie

wykonywania robat,

- dane dotyczgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robat,

- dane dotyczgce jakosci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan
Z podaniem, kto je przeprowadzat,

- wyniki préb poszczegolnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzat,

- inne istotne informacje o przebiegu robot.
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Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy
beda przeditozone Inzynierowi - Inspektorowi Nadzoru do ustosunkowania sie.
Decyzje Inzyniera - Inspektora Nadzoru wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska. Wpis projektanta do dziennika budowy
obliguje Inzyniera - Inspektora Nadzoru do ustosunkowania sie. Projektant nie jest jednak strong
kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

2. Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego
z elementéw robot. Obmiary wykonanych robét przeprowadza sie w jednostkach przyjetych w
kosztorysie ofertowym i wpisuje do ksiegi obmiaru.

3. Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatow, orzeczenia o jakosci materiatléw, recepty robocze
I kontrolne wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajgcego powinny by¢ gromadzone
w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowig zatgczniki do
odbioru robot. Winny by¢ udostepniane na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

4. Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sie, oprocz wymienionych w pkt. 1-3 nastepujgce
dokumenty:
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,
b) protokoty przekazania placu budowy,
c) umowa na wykonanie powierzonego zadania podpisana przez Inwestora,
d) umowy cywilno - prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno - prawne,
e) harmonogram robdt,
f) zatwierdzony projekt oznakowania robot,
g) protokoty odbioru robot,
h) protokoly z narad i ustalen,
i) korespondencje na budowie.

5. PRZECHOWYWANIE DOKUMENTOW BUDOWY

Dokumenty budowy beda przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym. Zaginiecie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego
natychmiastowe i odtworzenie w formie przewidzianej prawem. Wszelkie dokumenty budowy beda
zawsze dostepne dla Inzyniera - Inspektora Nadzoru i przedstawiane do wgladu na zyczenie
Zamawiajgcego.

7. OBMIAR _ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t w jednostkach
ustalonych w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru robo6t dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera - Inspektora
Nadzoru o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, najpézniej 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru beda wpisane do ksiegi obmiaru. Jakikolwiek btad lub przeoczenie (opuszczenie) w
ilosciach podanych w kosztorysie ofertowym lub SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku
ukohczenia wszystkich robét.

7.2. Urzadzenia i sprz et pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t muszag by¢
zaakceptowane przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru.
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Urzgdzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca powinien posiada¢ wazne
Swiadectwa legalizacji. Wszystkie urzadzenia pomiarowe muszg by¢ przez Wykonawce
utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania roboét.

7.3. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed odbiorem rob6t zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
lub ostatecznym odbiorem robét, a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach i
zmiany Wykonawcy robét. Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.
Obmiar robét ulegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do
obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposéb zrozumialy i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie braku miejsca szkice mogg by¢ dotaczone w
formie oddzielnego zatgcznika do ksiegi obmiaru, ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inzynierem -
Inspektorem Nadzoru.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujgcym etapom odbioru
(wzory protokotéw odbioru w zatgczeniu):
a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi ostatecznemu,
c) odbiorowi pogwarancyjnemu.

8.2. Odbidr robot zanikaj gcych i ulegaj acych zakryciu

Odbior robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na ostatecznej ocenie ilosci i
jakosci wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdélnego postepu robot. Odbioru robot
dokonuje Inzynier - Inspektor Nadzoru. Gotowos$¢ danej czesci robot do odbioru Wykonawca
zgtasza wpisem do dziennika budowy z jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera - Inspektora
Nadzoru. Odbidr powinien byé przeprowadzony niezwtocznie, nie pozniej jednak niz w ciggu 3 dni
od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomieniem o tym fakcie Inzyniera -
Inspektora Nadzoru.
llos¢ i jakos¢ robot ulegajgcych zakryciu ocenia Inzynier - Inspektor Nadzoru na podstawie
dokumentow zawierajgcych komplet wynikow badan laboratoryjnych
I w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z dokumentacjg projektowg, SST, uprzednimi
ustaleniami oraz w oparciu o ewentualne badania wlasne. W przypadku stwierdzenia odchyleA od
przyjetych wymagan i innych wczeséniejszych ustalen Inzynier - Inspektor Nadzoru ustala zakres
robot poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczgce zmian i korekt. W wyjatkowych przypadkach
podejmuje decyzje dokonania potrgcen. Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach
poprawkowych lub robotach dodatkowych Inzynier - Inspektor Nadzoru uwzglednia tolerancje i
zasady odbioru podane w SST dotyczgce danej czesci robot.

8.3. Odbior ostateczny robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot
w odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

Catkowite zakonczenie robdét oraz gotowos¢é do odbioru ostatecznego powinna byé
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pismie o tym fakcie Inzyniera - Inspektora Nadzoru.

Odbidr ostateczny rob6t nastgpi w terminie ustalonym w warunkach kontraktu, liczgc od dnia
potwierdzenia przez Inzyniera - Inspektora Nadzoru zakonczenia robot i kompletnosci oraz
prawidtowosci operatu kolaudacyjnego.
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Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego
w obecnosci Inzyniera - Inspektora Nadzoru i Wykonawcy. Komisja odbierajgca roboty dokona ich
oceny jakosciowej na podstawie przediozonych dokumentow, wynikow i pomiaréw, oceny wizualnej
oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowg i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapozna sie z realizacjg ustaleh przyjetych
w trakcie odbiorow robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajgcych i robot poprawkowych. W przypadku niewykonania wyznaczonych robét
poprawkowych lub robo6t uzupetniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykonczeniowych,
komisja przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego. W przypadku
stwierdzenia przez komisje, ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegélnych asortymentach
nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacjg projektowg i SST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wiekszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczenstwo ruchu, komisja
dokona potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonanych rob6t w stosunku do wymagan
przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.4. Dokumenty do odbioru ostatecznego robét

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robét jest protokdt odbioru
ostatecznego roboét sporzgdzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowa¢ nastepujgce
dokumenty:
- dokumentacje projektowg z naniesionymi zmianami,
- szczegotowe specyfikacje techniczne,
- uwagi i zalecenia Inzyniera - Inspektora Nadzoru, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych
i ulegajgcych zakryciu i udokumentowanie wykonania zalecen,
- recepty i ustalenia technologiczne,
- dzienniki budowy i ksiegi obmiaru,
- wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST i PZJ,
- atesty jakosciowe wbudowanych materiatow,
- opinie technologiczng sporzgdzong na podstawie wszystkich wynikow badan i pomiaréw
zalgczonych do dokumentow odbioru, a wykonywanych zgodnie z PZJ i SST,
- sprawozdanie techniczne,

- inne dokumenty wymagane przez Zamawiajgcego.

Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:

- zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

- wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej przez
Zamawiajgcego,

- uwagi dotyczgce realizacji robot,

- date rozpoczecia i zakonczenia robot.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie
beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawcg wyznaczy ponowny
termin odbioru ostatecznego robot. Wszystkie zarzadzone przez Komisje roboty poprawkowe lub
uzupelniajgce bedg zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajgcego. Termin wykonania
robot poprawkowych i rob6t uzupetniajgcych wyznaczy komisja.

8.5. Odbioér pogwarancyjny
Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu
z uwzglednieniem zasad odbioru ostatecznego.

9.PODSTAWA PLATNO SCI
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9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawg pfatnosci jest ocena jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowg ustalong dla danej pozycji kosztorysu ofertowego. Cena jednostkowa pozycji bedzie
uwzglednia¢ wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajgce sie na jej wykonanie, okreslone
dla tej roboty w pkt. 9 SST i dokumentacji projektowe;j.

Cena jednostkowa bedzie obejmowac :
- robocizne bezposrednia,
- wartos¢ zuzytych materiatow wraz z kosztami zakupu,
- warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi (sprowadzenie sprzetu na plac budowy
i Z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
- koszty posrednie, w skiad ktorych wchodzg : place personelu i kierownictwa budowy, pracownikéw
nadzoru i laboratorium, koszty urzgdzenia i eksploatacji zaplecza budowy (w tym doprowadzenia
energii i wody, budowa drég dojazdowych itp.), koszty dotyczgce oznakowania robot, wydatki
dotyczgce bhp, wuslugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawe placow
i bocznic, ekspertyzy dotyczgce wykonanych robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzgdu
przedsiebiorstwa Wykonawcy,
- zysk kalkulacyjny zawierajgcy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych wydatkédw mogacych
wystgpi¢ w czasie realizacji robot i w okresie gwarancyjnym,
- podatki obliczane zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

Cena jednostkowa zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie
ofertowym jest ostateczna i wyklucza mozliwo$¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot
objetych tg pozycjg kosztorysowg, za wyjgtkiem przypadkéw omdéwionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz.U. Nr 89, poz.414). z p6zniejszymi
Zmianami.
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D01.01

ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE ODTWORZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowej specyfikaghteécznej (SST)gswymagania
dotyczce wykonania i odbioru rob6t zgaanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktow

wysokaciowych przy budowie - Zagospodarowanie centruniZdzar ,Budowa ci agéw
pieszych i miejsc parkingowych, podjazdu dla niepet nosprawnych w Zdzarach dziatka nr ew.
975/1”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t z@anych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz poleenia obiektow inynierskich.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokgciowych

W zakres robot pomiarowych, zwanych z odtworzeniem trasy i punktow wys@iowych

wchoda:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gidéwnych osi trasy i punktow
wysokasciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage osi),

¢) wyznaczenie dodatkowych punktow wyséiowych (reperéw roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktéw w sposob trwaly, ochrarta przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb
utatwiajgcy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2. Wyznaczenie obiektéw mostowych, przepustow

Wyznaczenie obiektdbw mostowych obejmuje sprawdzenmyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokdaciowych, zastabilizowanie ich w sposéb trwaty, aekrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob ulatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyzmgezusytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtébwne trasy - punkty zatamania osi trasynkpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okigenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialog” pkt 1.4.
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1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopieL.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotycgce materiatdw

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padan
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia  punktow  gtdbwnych  trasy nale stosowa pale  drewniane
z gwazdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowetugaosci okoto 0,50 metra. Pale
drewniane umieszczone poza granicbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny énie
srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugdod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizacji pozostatych pémknalery stosowé
paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isjaie]
nawierzchni bolce stalow&ednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki” powinny mie diugasé
okoto 0,50 m i przekrdj prostatny.

3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycrce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysekmvych naley stosowa nastpujacy sprzit:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
- dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysoka@ciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadid pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnaj pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatéw

Sprzt i materialy do odtworzenia trasy oma przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST DE)00 ,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny &yvykonane zgodnie z obogdujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7). Przed przygpieniem do robét Wykonawca powinien pegejod Zamawiaicego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtéwnych trasy oraz reperéw. W oparcionaterialy dostarczone przez
Zamawiajcego, Wykonawca powinien przeprowadapbliczenia i pomiary geodezyjne niedne do
szczegOtowego wytyczenia robo6t. Prace pomiarowe irpow by wykonane przez osoby posiagiz
odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonawcawinien natychmiast poinformowalnzyniera o
wszelkich bédach wykrytych w wytyczeniu punktéw gtéwnych traisflub) reperéw roboczych. Bdly te
powinny by usunete na koszt Zamawiaggego. Wykonawca powinien sprawélzizy rzdne terenu okéone
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w dokumentacji projektowej gs zgodne z rzeczywistymi  ¢dnymi terenu. Jeeli
Wykonawca stwierdzi,ze rzeczywiste rgine terenu istotnie #ig sie od rzdnych okrélonych w
dokumentacji projektowej, to powinien powiad@na tym Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie
nie powinno by zmieniane przed poghiem odpowiedniej decyzji przez Ayniera. Wszystkie roboty
dodatkowe, wynikajce z ranic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowejz¢dnych
rzeczywistych, akceptowane przezzyniera, zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie
powiadomienia layniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe. Wszystkie
roboty, ktére bazugjna pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw
pomiaréw przez layniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne tragyuinkty pagrednie osi trasy mugz
by¢ zaopatrzone w oznaczenia citagace w sposéb wyeay i jednoznaczny charakterystykpotozenie tych
punktow. Forma i wzoér tych oznadgzgowinny by zaakceptowane przez zZyniera. Wykonawca jest
odpowiedzialny za ochrenwszystkich punktéw pomiarowych i ich oznatzg czasie trwania robot. Jdi
znaki pomiarowe przekazane przez Zamayego zostam zniszczone przez Wykonawaéwiadomie lub
wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest komiecdo dalszego prowadzenia robét, to zastane
odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie pozostatace pomiarowe konieczne dla prawidtowej
realizacji robét naley do obowizkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtownych osiesy i punktow
wysokdciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtébwne pany by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, aztalkdowhzane do punktéw pomochiczych,
potozonych poza granic rob6t ziemnych. Maksymalna odlegto pomiedzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdtuosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie igynierskim. Maksymalna odlegié micdzy reperami roboczymi
wzdtuz trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyioSDO metréw, natomiast w terenie falistym i
gorskim powinna b§ odpowiednio zmniejszona, zatee od jego konfiguracji. Repery robocze rgle
zalazy¢ poza granicami robét zedanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tayamcych. Jako
repery robocze mima wykorzystd punkty state na stabilnych, istrgeych budowlach wzdiu trasy
drogowej. O ile brak takich punktéw, repery robocmdery zatary¢ w postaci stupkéw betonowych lub
grubych ksztattownikow stalowych, osadzonych w giemw sposéb wykluczagy osiadanie, zaakceptowany
przez Irzyniera. Rzdne reperdéw roboczych naleokresla¢ z taky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosupiwelacg podwdjrg w nawhgzaniu do reperow patwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigeej wyr&ne i jednoznaczne
okreslenie nazwy reperu i jegogdnej.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagprojektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawjeggo, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingtwowej albo innej osnowy
geodezyjnej, okrdonej w dokumentacji projektowej.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtdbwnych i w punktach $rpdnich
w odlegtaci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytréecz nie rzadziej nico 50 metrow.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonejmsiytw stosunku do dokumentacji projektowej niezeno
by¢ wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canptizostatych drég. Rdne niwelety
punktow osi trasy naky wyznaczy z doktadnéciag do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w
dokumentacji projektowe.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nateuzy¢ materiatdbw wymienionych w pkt 2.2. Usgaie pali z
osi trasy jest dopuszczalne tylko wéwczas, gdy Wiglkieca robot zagpi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych

Wyznaczenie  przekrojow  poprzecznych  obejmuje  wyzeae  krawdzi  nasypéw
i wykopow na powierzchni terenu (okfkenie granicy robét), zgodnie z dokumengapyojektows oraz w
miejscach wymagagych uzupetlnienia dla poprawnego przeprowadzenidotroi w miejscach
zaakceptowanych przezzyniera. Do wyznaczania kradzi nasypéw i wykopow nalky stosowd dobrze
widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nale stosowéa w przypadku nasypoéw o wysal@ przekraczajcej 1
metr oraz wykopow gbszych nt 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowa do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogow@gllegidé ta co najmniej powinna odpowiada
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odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych. Profilowaniprzekrojow poprzecznych musi
umazliwia¢ wykonanie nasypow i wykopdw o ksztatcie zgodnydokumentagj projektows.

5.6. Wyznaczenie potzenia obiektow mostowych

Dla kazdego z obiektow mostowych najewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow okéajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegétmgrzyczotkow i filaréw
mostéw i wiaduktow.
W przypadku mostow i wiaduktéw dokumentacja prajaka powinna zawietaopis odpowiedniej
oshowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektéw.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslona w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloit’6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych
nalezy prowadzt wedtug ogolnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,46%)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-00008Mymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarowy jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.
Obmiar robot zwizanych z wyznaczeniem obiektow jesgieza obmiaru rob6t mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.00@nagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robét

Odbior robot zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie g@@sfe na podstawie szkicow i
dziennikbw pomiaréw geodezyjnych lub protokétu mtoli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Og0dlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2.Cena jednostki obmiarowe]

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtdbwnych osi trgmnktow wysokéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
— wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktow w  sposéb  trwaly, ochronach i przed zniszczeniem
i oznakowanie utatwiafe odszukanie i ewentualne odtworzenie.
Ptatné¢  rob6t zwpzanych z  wyznaczeniem  obiektbw  mostowych  jest ctauj
w koszcie robét mostowych.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

1. Instrukcja techniczna 0-1. Ogolne zasady wykonyagmnac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegs Giowny Urzad Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979.

Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa paajdauGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne iokgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne GBU1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.

Noohkow

D-01.02.02
ZDJECIE WARSTWY HUMUSU /LUB DARNINY/

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtécznej (SST)gwymagania dotycgce
wykonania i odbioru robét zgkanych ze zdciem warstwy humusu i/lub darnipyzy budowie -
Zagospodarowanie centruniZdzar ,,Budowa ci agéw pieszych i miejsc parkingowych,
podjazdu dla niepetnosprawnych w  Zdzarach dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegblowa specyfikacja techniczna (SST) jestsostana  jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji w/w robot.

1.3. Zakres robé6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyezasad prowadzenia robot z@anych ze zdciem
warstwy humusu i/lub darniny, wykonywanych w ramaahot przygotowawczych

1.4. Okreslenia podstawowe

Stosowane okélenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganialog” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopieL.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycice spratu
Ogo6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 3
3.2. Sprat do zdjecia humusu /lub darniny/

Do wykonania rob6t zwrzanych ze zdciem warstwy humusu lub/i darniny nie nagaj st do
powtdrnego uycia naley stosowa:
- rowniarki,
- spycharki,
- fopaty, szpadle i inny spgzdo recznego wykonywania rob6t ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe
wykonanie robot spetem zmechanizowanym nie jest Aiwve,
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- koparki i samochody samowyladowcze - w przypadku transportu na odlegto
wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwrzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej sk do powtdrnego zycia,
nalezy stosowa:
- noze do cgcia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
— fopaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganddnag pkt 4.
4.2. Transport humusu i darniny

Humus nalgy przemieszczaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo pozéwtransportem
samochodowym. Wybogkrodka transportu zatg od odlegtdci, warunkow lokalnych i przeznaczenia
humusu. Darnig naley przewozt transportem samochodowym. W przypadku darniny zo@ezonej do
powtérnego zastosowania, powinna oné tognsportowana w sposéb nie powagdyjuszkodza.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MWymagania ogolne” pkt 5.
Teren pod budow drogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopibw innych miejscach
wskazanych w dokumentacji projektowej powinier bgzyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna dydjeta z przeznaczeniem doZmiejszego @ycia przy umacnianiu skarp,
zaktadaniu trawnikdw, sadzeniu drzew i krzewow odazinnych czynnéci okreslonych w dokumentacii
projektowej. Zagospodarowanie nadmiaru humusu powim¢ wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub
wskazaniami layniera.

Humus nalgy zdejmow& mechanicznie =z zastosowaniem rowniarek lub  spyéhar
W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niewgstarczajce dla prawidtowego wykonania
robét, wzgkdnie mae stanowé zagraenie dla bezpiecistwa robot (zmienna grubd warstwy humusu,
sgsiedztwo budowli), nalyy dodatkowo stosowa rgczne wykonanie robdt, jako uzupetnienie prac
wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu nakey zdja¢ z powierzchni catlego pasa rob6t ziemnych oraz mydh miejscach
okreslonych w dokumentacji projektowej lub wskazanyclzgar Irzyniera. Grubé&é zdejmowanej warstwy
humusu (zalzna od gtbokdici jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie
itp.) powinna by zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 8#Twskazana przezgniera, wedtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktyczny ebzie stanowit podstagv do rozliczenia czynrigi
zwigzanych ze zdiem warstwy humusu.

Zdjety humus naley sktadow& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania humpswinny by
przez Wykonawe tak dobrane, aby humus byt zabezpieczony przede@ayszczeniem, a tag
najezdzaniem przez pojazdy. Nie nalezdejmow& humusu w czasie intensywnych opadow i bémmnio
po nich, aby unikgt zanieczyszczenia ghdub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offtie pasa przeznaczonego pod bugdvasy drogowej jest pokryta
darnirg przeznaczomn do umocnienia skarp, dargimalery zdja¢ w sposoéb, ktéry nie spowoduje jej
uszkodzé i przechowywa w odpowiednich warunkach do czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny by skoszone przed azgjiem darniny. Darnig naley cigé
w regularne, prostakne pasy o szerokoi okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diségo boku okoto 0,30
metra. Grub& darniny powinna wynoéiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegozycia pozyskanej darniny. dai darnina przed powtornym
wykorzystaniem musi lysktadowana, to zalecaggej roztazenie na gruncie rodzimym. Z#i brak miejsca
na takie rozteenie darniny, to naky ja magazynowa w regularnych pryzmach. W porze rozwojilio
darnire naley sktadowa w warstwach traw do dotu. W pozostatym okresie darginalezy skiadowa
warstwami na przemian trawdo gory i travg do dotu. Czas skladowania darniny przed wbudowarmié



22
powinien przekracza 4 tygodni. Darnia nie nadajca sie do powtdérnego wykorzystania
nalezy usuraé mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub speghiaprzewig¢ na miejsce wskazane w
SST lub przez liyniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoinid”6.
6.2. Kontrola usunigcia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jaki robdt polega na wizualnej ocenie komplétiaisunécia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.08\Bf6nagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa jestezif 1 nf humusu /darniny/.
8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-0000QNMymagania ogolne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrsei podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 rhwykonania robét obejmuije:
— zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzd#nogi lub odwiezieniem na odkiad,
- zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowamjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.
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D-02.00.01
Roboty ziemne . Wymagania ogoélne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikamhhicznej (SST)agswymagania
dotyczice wykonania i odbioru liniowych robét ziemnychZagospodarowanie centruniZdzar
»Budowa ci ggow pieszych i miejsc parkingowych, podjazdu dla ni epetnosprawnych w

Zdzarach dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST
SzczegoOtowa specyfikacja techniczna (SST) jestsostana jako dokument przetargowy
i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t neodach powiatowych.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejnauj
a) wykonanie wykopdéw w gruntach nieskalistych (kat)|;
b) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu,
¢) budowe nasypow drogowych pod chodnik dla pieszych

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lub rangu albo rozdrobnionych odpaddw
przemystowych, spetniaga warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2.Korpus drogowy - nasyp lub tagz wykopu, ktdra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowéw.

1.4.3.Wysoka¢ nasypu lub gbokas¢ wykopu - rénica rzdnej terenu i rgdnej robot ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4.Nasyp niski - nasyp, ktérego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5.Nasypsredni - nasyp, ktérego wysokbojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6.Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysakgrzekracza 3 m.

1.4.7.Wykop ptytki - wykop, ktérego gbokas¢ jest mniejsza @il m.

1.4.8.Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9.Wykop gkboki - wykop, ktorego gbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10. Bagno - grunt organiczny nasycony wpd mate] nénosci, charakteryzujcy sk znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod ohgeniem.
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1.4.11.Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub gkany o nieprzesugtych blokach, ktorego
prébki nie wykazuj zmian obgtosci ani nie rozpadaj sic pod dziataniem wody destylowanej; maj
wytrzymata¢ na sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagazycia srodkdw wybuchowych albo nagdzi
pneumatycznych lub hydraulicznych do odspojenia.

1.4.12.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nésyppotaone w obgbie pasa robét
drogowych.

1.4.13. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pésy potazone poza pasem robot drogowych.

1.4.14.Odkiad - miejsce wbudowania lub skladowania (odigi@za) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopdow, a nie wykorzystanych do budomasypow oraz innych prac zwanych z trag
drogows.

1.4.15. Wskanik zag:szczenia gruntu - wielléé charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, oké®na wg
wzoru:

| - &

) IOdS
gdzie:
O - Oestasé objetosciowa szkieletu zaggzczonego gruntu, (Mghn
Pis - maksymalna ¢ptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, okrédona w
normalnej probie Proctora, zgodnie z PN-B-04481 Riraca do oceny zagzczenia gruntu w
robotach ziemnych, badana zgodnie z npBN-77/8931-12 [7], (Mg/r¥).

1.4.16. Wskaznik réznoziarnistéci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

gdzie:
dso - $rednica oczek sita, przez ktére przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.17.Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obowvaizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymaganiaiog” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopieL.5.

2. MATERIALY (GRUNTY)

2.1. Ogdélne wymagania dotycge materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-00.00.00
+~Wymagania ogélne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategqriel wzgkdem trudnéci ich odspajania
podaje tablica 1. W wymienionej tablicy oki@no przecitne wartdci gestasci objetosciowej gruntow i
materialébw w stanie naturalnym oraz wspotczynnilgpulchnienia.

Podziat gruntow pod wzgllem wysadzinow&ei podaje tablica 2. Podziat gruntow pod wzigim
przydatndci do budowy nasypéw podano w SST D-02.03.01, pkt 2

2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopow powinny¢bprzez Wykonawg wykorzystane
w maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Gruntygame do budowy nasypow mplhy¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wéwczas, gdy stanpwadmiar ohjtosci robét ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera. Jeeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwpnie lzdac nadmiarem okjosci robot
ziemnych, zostalty za zgednzyniera wywiezione przez Wykonaw@oza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypéw lub wykonanie prac gipgh kontraktem, Wykonawca jest zobgwany do
dostarczenia rownowaej obgtosci gruntow przydatnych zerddet wiasnych, zaakceptowanych przez
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Inzyniera. Grunty i materialy nieprzydatne do budovasypdéw, okrélone w SST D-02.03.01,
pkt 2.4, powinny b§ wywiezione przez Wykonawcna odklad. Zapewnienie terendw na odkilad nyalio
obowigzkow Zamawiajcego, o ile nie ok&ono tego inaczej w kontrakcie. zynier mae nakazé
pozostawienie na terenie budowy gruntéw, ktérychsomva nieprzydatsé wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrii

Tablica 1. Podzial gruntéw i innych materiatow reddgorie wg [8]

Gestase Przecetne
N | objetosciowa w|  spulchnienie po
Kat Rodzaj i charakterystyka gruntu lub materiatu stanie odspojeniu w % od
e- naturalnym | pierwotnej obgtosci?
gori kKN/m?
a
Piasek suchy bez spoi 15,7 od5do1l
1 |Gleba uprawna zaorana lub ogrodowa 11,8 od 5 do 15
Torf bez korzeni 9,8 od 20 do 30
Popioly lotne niezleate 11,¢ od5do 1l
Piasek wilgotn _ _ 16,1 od 15do 2
Piasek (gliniasty, pyt i lessy wilgotne, 17,7 od 15 do 25
twardoplastyczne i plastyczne 12,7 od 15 do 25
2 |Gleba uprawna z darrgnlub korzeniami grubei 10,8 od 20 do 30
do 30 mm
Torf z korzeniami grubiei do 30 mm 16,7 od 15 do 25
Nasyp z piasku oraz piasku gliniastego z gruzem, 16,7 od 15 do 25
tluczniem lub odpadkami drewna
Zwir bez spoiwa lub matospoi
Plasek gliniasty, pyt | lessy matowilgotne, potzte 18,¢ od 20 do 3
Gleba uprawna z korzeniami gridsoponad 30 mn 13,7 od 20 do 30
Torf z korzeniami grubéei ponad 30 mm 13,7 od 20 do 30
3 |Nasyp zlealy z piasku gliniastego, pytu i lessy z
gruzem, ttuczniem lub odpadkami drewna _ 18,6 od 20 do 30
Rumosz skalny zwietrzelinowy z otoczakami o
/miarachdo =~ 40 ) 17,7 od 20do 3
Glina, glina cézka i ity wilgotne, twardoplastyc:e i
K)/Ilasty(_:zne, bez gtazéw 19,6 od 20 do 30
ady i namuty gliniaste rzeczne %gg od 20 do 30
Popioly lotne zleate %SZ od 20 do 30
Less suchy zwar _ | 18,¢ od 25do 3
Nasyp zlealy z gliny lub itu z gruzem, ttucznient i
odpadkami drewna lub gtazami o masie do 25| kg,
stanowicymi do 10% objtosci gruntu _ 19,6 od 25 do 35
4 | Glina, glina cézka i ity matowilgotne, pétzwarte |i 20,6 od 25 do 35
zwarte
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg stangeyimi do 20,6 od 25 do 35
10% obgtosci gruntu 16,7 od 25 do 35
%ukz ceglany 1 rumowisko budowlane z blokamijdo 19,6 od 25 do 35
g
ltotupek migkki 19,6 od 25 do 35
Grube otoczaki lub rumosz o wymiarach do 90 mm
lub z gltazami 0 masie do 10
Zuzel hutniczy niezwietrza %Lgl% od30do4
Glina zwatowa z gtazami do 50 kg staneeyimi
10+30% obgtosci gruntu 20,6 od 30 do 45
. 9Roumosz skalny zwietrzelinowy o wymiarach popad 17,7 od 30 do 45
mm
Gruz ceglany i rumowisko budowlane silnie 17,7 od 30 do 45
scementowane lub w blokach ponad 50 kg 16,7
Margle mikkie lub srednio twarde stabo skane 22,€ 0od30do 4




16,7
Opoka kredowa mkka lub zbita 22,6 od 30 do 45
Tablica 1. cd. Podziat gruntéw i innych materiatdavkategorie
Wegiel kamienny | brunatn 41.¢ od30do4
Ity przewarstwione tupkiem %gg od 30 do 45
ltotupek twardy, lecz rozsypliwy 19,6 od 30 do 45
Zlepience stabo scementowane 20,6 od 30 do 45
Gips _ _ 21,6 od 30 do 45
Tuf wulkaniczny, czsciowo sypk 15,7 od 30do 4
ltotupek twardy 26,5 od 30 do 4
tupek mikowy i piaszczysty niegkany 22,6 od 45 do 50
Margiel twardy 23,5 od 30 do 45
6 |Wapiern marglisty 22,6 od 45 do 50
Piaskowiec o spoiwie ilastym 21,6 od 30 do 50
Zlepience otoczakow gtownie skat osadowych 21,6 od 30 do 45
Anhydr 24,5 od 45 do 50
Tuf wulkaniczny zbit 18,¢€ od45do 5
Lupek piaszczys-wapnist) 23,k od45do5
Piaskowiec ilasto-wapnisty twardy 23,5 od 45 do 50
Zlepience z otoczakow gtownie skat osadowych
7 | o spoiwie krzemionkowym 23,5 od 45 do 50
Wapien niezwietrzaty 23,5 od 45 do 50
Magnezyt _ 28,4 od 45 do 50
Granit i gnejs silnie zwietrze 23t od 45do 5
Lupek plastyczny twardy nieskany 24,k od45do 5
Piaskowiec twardy o spoiwie wapiennym 24,5 od 45 do 50
8 | Wapien twardy niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Marmur i wapié krystaliczny 25,5 od 45 do 50
Dolomit niezbyt tward 24t od45do 5
Piaskowiec kwarcytowy lub o spoiwie ila- 25,k od45do5
krzemionkowym
Zlepience z  otoczakow  skat gtownje 25,5 od 45 do 50
krystalicznych o spoiwie wapiennym lub 25,5 od 45 do 50
9 [krzemionkowym 25,5 od 45 do 50
Dolomit bardzo twardy 25,5 od 45 do 50
Granit gruboziarnisty niezwietrzaty 24,5 od 45 do 50
Sjenit gruboziarnisty 24,5 od 45 do 50
Serpent%/n 25,5, od 45 do 50
Wapier bardzo twardy
Gnejs
Granitsrednio i drobnoziarnisty %255 0d 45do >
o o 25,5 od 45 do 50
Sjenitérednioziarnisty %2% gg j‘{g gg 28
Gnejs twardy 265 od 45 do 50
21| din
- . , 0 o
Trachlt, Ilpgryt, i skaty pokruszone 565 od 45 do 20
10 Granlto?(nejs o . %92 og f{g go 28
Wapier krzemienisty i rogowy bardzo twardy ; 0 0
Andezyt, bazalt, rogowiec w tawicach %?451 od 45 do 50

Gabro
Gabro diabaz i kwarcyt
Bazalt

1) Mniejsze wartéri stosowa przy obliczaniu ilgci

materialtdbw na warstwy nasypow przed

ich
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zag;szczeniem, wiksze wartéci przy obliczaniu olgjtosci i ilosci srodkow przewozowych.

Tablica 2. Podziatl gruntéw pod wezdem wysadzinow&ei wg PN-S-02205 [4]

Lp. | WyszczegéIn| Jed- Grupy gruntow
enie
wiasciwosci | nostki| Niewysadzinowe Wtpliwe Wysadzinowe
1 | Rodzaj grunty rumosz piasek pylasty mato wysadzinowe
niegliniasty zwietrzelina gliniasta— glina piaszczysta
ZWir rumosz gliniasty zwigzta, glina
pospotka Zwir gliniasty zwigzta, glina
piasek gruby pospotka gliniasta pylasta zwgzta
piaseksredni — i, it piaszczysty, it
piasek drobny pylasty
suzel bardzo wysadzinowe
nierozpadowy - piasek gliniasty
— pyl, pyt piaszczysty
- glina piaszczysta,
glina, glina pylasta
- it warwowy
2 | Zawartd¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od 15 do 30 > 30
<0,02 mm <3 od 3do 10 > 10
3 | Kapilarna¢
bierna Hp m <1,0 >1.0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy WP > 35 od 25 do 35 <25
3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu

Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2 Sprat do robot ziemnych

27

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykézsie mazliwoscia
korzystania z nagpujacego spretu do:
- odspajania i wydobywania gruntow (ngdzia mechaniczne, mioty pneumatyczne, zrywarki,akkip

tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),

- jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufsycharki, zgarniarki, réwniarki, wdzenia do

hydromechanizaciji itp.),

— transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdglskrzyniowe, tamociggi itp.),
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- sprztu zagszczajcego (walce, ubijaki, piyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnaj pkt 4.
4.2. Transport gruntow

Wybor srodkow transportowych oraz metod transportu powitig¢ dostosowany do kategorii gruntu
(materiatu), jego objosci, technologii odspajania i zatadunku oraz od gldkei transportu. Wydajnig
srodkoéw transportowych powinna byponadto dostosowana do wydajciocsprztu stosowanego do urabiania
i wbudowania gruntu (materiatu). Zgkiszenie odlegixi transportu ponad wadci zatwierdzone nie nie
by¢ podstaw roszczé Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ile ¢kszone
odlegtaci nie zostaly wczaniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-00000Vymagania ogdolne” pkt 5.
5.2. Doktadngé¢ wykonania wykopdw i nasypéw

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypés od osi projektowane] nie powinny doy
wieksze nk £ 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclednych robét ziemnych nie me przekracza
+ 1 cmi -3 cm. Szerokoé korpusu nie mze r&ni¢ si¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz = 10 cm, a
krawedzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie. Pochylenie skarp nie powinnanit
sig od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensemaka. Maksymalna gbokas¢
nierbwngci na powierzchni skarp nie powinna przekr&cd® cm przy pomiarze lat3-metrowa, albo
powinny by spetnione inne wymagania dotyce rowndgci, wynikajce ze sposobu umocnienia
powierzchni. W gruntach skalistych wymagania, dejge rowndci powierzchni dna wykopu oraz
pochylenia i réwnéci skarp, powinny by okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa rob6t ziemnych

Niezalenie od budowy urmzen, stanowicych elementy systeméw odwadrn@jch, ugtych
w dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, le wymagas tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza absabdt ziemnych tak,
aby zabezpieczy grunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykwona ma obowzek takiego
wykonywania wykopéw i nasypéw, aby powierzchnionurgu nadawé& w catym okresie trwania robot
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie. zidi, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulkggn
nawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotryvatieprzydatnéé, Wykonawca ma obowkek usunjcia tych
gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt pedchkolwiek dodatkowych optat ze
strony Zamawiajcego za te czynroi, jak rowniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wdéd do istriejych zbiornikéw naturalnych i wdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopéw

Technologia wykonania wykopu musi ugliwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w calym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinrasipowa w kierunku podnoszeniagshiwelety. W
czasie robot ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podtay i nad@ przekrojom poprzecznym
spadki, umaliwiajace szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentamjojektowej nie zawarto innego
wymagania, spadek poprzeczny nie powinied mniejszy nk 4% w przypadku gruntow spoistych i nie
mniejszy nk 2% w przypadku gruntéw niespoistych. Naleuwzgkdni¢c ewentualny wptyw Kkolejriei i
sposobu odspajania gruntéw oraz termindw wykonysvamiych robot na spetnienie wymagadotyczcych
prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie ppstrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstomte przy wykonywaniu wykopOw, nalg uja¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadzi poza teren pasa robot ziemnych.
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5.5. Rowy

Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnyébwykonane zgodnie z dokumentagprojektows i SST.
Szerokdé¢ dna i gkbokas¢ rowu nie mog rézni¢ sie od wymiarow projektowanych o wdej niz £ 5 cm.
Dokladng¢ wykonania skarp rowdw powinna dyzgodna z okrdong dla skarp wykopow w SST D-
02.01.01.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloit’6.
6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robétiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia
Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego polegakaowtroli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkt 5 oraz z dokumentagprojektowvy.
Szczegdblp uwag nalery zwrdci na:
- whasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wtasciwe ugcie i odprowadzenie wygidw wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jakmi wykonania robot

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jakowykonania robot ok&ono w punkcie 6 SST D-
02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw do odbioru korpusu ziemnego podajei¢als.

Tablica 3. Castotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych rob6t ziemnych

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiaréw
1 | Pomiar szerokmi korpusu Pomiar tdmg, szablonem, tato diugaci 3 m i poziomig lub
ziemnego niwelatorem, w odgpach co 200 m na
2 | Pomiar szerokmi dna rowow prostych, w punktach gtéwnych tuku,1@9 m na tukach o R
= 100 m co 50 m na tukach o<RLOO m
3 | Pomiar rzdnych powierzchni oraz w miejscach, ktére bugdwatpliwosci

korpusu ziemnego

D

Pomiar pochylenia skarp

5 [ Pomiar rownéci powierzchni
korpusu

(o))

Pomiar rownéci skarp

\]

Pomiar spadku podinego|l Pomiar niwelatorem ezinych w odsfpach co 200 m oraz w
powierzchni korpusu lub dna rowu punktach wtpliwych

8 | Badanie zagszczenia gruntu Wskaik zagszczenia okrda¢ dla kadej utazonej warstwy
lecz nie rzadziej siraz na kade 500 M nasypu

6.3.2.Szerokd¢ korpusu ziemnego

Szeroké¢ korpusu ziemnego nie @ r@nic¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.
6.3.3.Szeroka¢ dna rowow

Szeroké¢ dna rowdw nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz+ 5 cm.
6.3.4.Rzedne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie mo@zni¢ sie od rzdnych projektowanych o weej niz
-3cm lub +1 cm.

6.3.5.Pochylenie skarp



30
Pochylenie skarp nie me r&ni¢ sie od pochylenia projektowanego o es€j niz 10%
wartasci pochylenia wyraonego tangensemta.

6.3.6.RO6wna¢ korony korpusu

Nieréwndaci powierzchni korpusu ziemnego mierzone #4metrowa, nie mog przekracz& 3 cm.
6.3.7.ROwna¢ skarp

Nieréwndci skarp, mierzone tat3-metrovy, nie mog przekracza+ 10 cm.
6.3.8.Spadek podtny korony korpusu lub dna rowu

Spadek podtiny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, sp@my przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa réznic, w stosunku do ednych projektowanych,
wiekszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zagzszczenie gruntu

Wskanik zagszczenia gruntu okémny zgodnie z BN-77/8931-12 [7] powinien dygodny
z zatlezonym dla odpowiedniej kategorii ruchu.

6.4. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetrige wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikaciji,
zostam odrzucone. Ji materiaty nie spelniate wymaga zostam wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie Inyniera Wykonawca wymieni je na wtawe, na wtasny koszt. Wszystkie roboty, ktére watka
wicksze odchylenia cech od okienych w punktach 5 i 6 specyfikacji powinny dponownie wykonane
przez Wykonawg na jego koszt. Na pisemne wysienie Wykonawcy, laynier maze uzng wad: za nie
majgca zasadniczego wplywu na cechy eksploatacyjne dragtali zakres i wielk@ potrcen za obnkong
jakos¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru robét podano w SST D-000000ymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarawest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-0000Nymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty ziemne uznajeesza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy ptatrgi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
9.

Zakres czynnéei objetych cen jednostkowy podano w SST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz
D-02.03.01 pkt 9.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntow
2. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntéw

3. PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczanie kapilszinoierne;

4. PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymiageadania

5. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczenie modubdksztatcenia

nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyt
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7. BN-77/8931-12 Oznaczenie wgkaka zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty
1. Wykonanie i odbiér rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBDiM, Warszawa 1978.

D - 02.01.01
Wykonanie wykopdéw w gruntach | — V kategorii

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikamhhicznej (SST)agswymagania
dotyczce wykonania i odbioru wykopow w gruntach |-V kategprzy budowie -
Zagospodarowanie centruniZdzar ,Budowa ci ggéw pieszych i miejsc parkingowych,
podjazdu dla niepetnosprawnych w  Zdzarach dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robo6t ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmujvykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych (kaw/)lprzy
budowie chodnika jak w pkt. 1.1

1.4. Okreslenia podstawowe

Podstawowe okienia zostaty podane w SST D-02.00.01 pkt 1.4.
1.5. Ogd6lne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (GRUNTY )

Podstaw podziatu gruntéw i innych materiatéw na kategqriel wzgkdem trudnéci ich odspajania
podano w SST D-02.00.01, tablica 1. W wymienioreplity okr&lono przecgtne wartdci gestaci
objetosciowej gruntow i materialdw w stanie naturalnymaspulchnienie po odspojeniu.

Podziat gruntow pod wzellem przydatngci do budowy nasypow podano w SST
D-02.03.01, pkt 2, tablica 1.

3. SPRZET
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w SST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT
Ogdlne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w SST D-02.00.01 pkt 4.



32
5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady prowadzenia robét

Ogodlne zasady prowadzenia robot podano w SST DOG2L(kt 5.

Sposbb wykonania skarp wykopu powinien gwarantolsh stateczn& w catym okresie prowadzenia robot,
a naprawa uszkodzge wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykojmh, podcécia lub
innych odsgpstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe robot ziemnych. Wykonawca powinien
wykonywa: wykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu przydatrioi do budowy nasypéw byly
odspajane oddzielnie, w sposob unigliwdgajacy ich wymieszanie. Odgtstwo od powyszego wymagania,
uzasadnione skomplikowanym uktadem warstw geotezhgwch, wymaga zgody #gniera. Odspojone
grunty przydatne do wykonania nasypow powinny bgzpdrednio wbudowane w nasyp lub przewiezione
na odklad. O ile laynier dopyci czasowe sktadowanie odspojonych gruntéw, ayaje odpowiednio
zabezpieczy przed nadmiernym zawilgoceniem.zék grunt jest zamarzegiy nie naley odspaja go do
gfebokasci okoto 0,5 metra powagj projektowanych ggnych robét ziemnych.

5.2. Wymagania dotycace zagszczenia

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotrohiemnych powinno spetria
wymagania, dotycce minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia ¢, podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robét migrh

Minimalna wartéc¢ Is dla:
Strefa autostrad innych drég
korpusu i drog ruch cezki ruch mniejszy
ekspresowych i bardzo cgzki od ckzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm | 1,03 1,00 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm od
powierzchni rob6t ziemnych 1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyeie spetniai wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogsci¢ do wartdci Is, podanych w
tablicy 1. Jeeli wartcci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oskgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntow rodzimych, to nafepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu pogin
umazliwiajacego uzyskanie wymaganych wadowskanika zagszczenia. Maiwe do zastosowanigrodki,
o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dptacji Irynierowi.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczaruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbwarstwy gruntu (nadktadu)
powyzej rzednych roboét ziemnych jest mniejszaz 1,3 metra. Z chwil przysgpienia do ostatecznego
profilowania dna wykopu dopuszczg gio nim jedynie ruch maszyn wykogaych € czynné¢ budowlan.
Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktore nie spiwjgpouszkodzé powierzchni korpusu.
Naprawa uszkodze powierzchni robo6t ziemnych, wynikgjych z niedotrzymania podanych powjy
warunkéw obciza Wykonawe rob6t ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow

Sprawdzenie wykonania wykopow polega na kontrolbwa  zgodndci
z wymaganiami okrdonymi w niniejszej specyfikacji oraz w dokumentacjprojektowej
i SST. W czasie kontroli szczegdlowag; nalezy zwrdck na:
a) odspajanie gruntdw w sposib nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
¢) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robét igwozakaczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykeczenie),
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e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug g okreslonych w punkcie 5.2.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-02100k0 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowg jest n¥ (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-02100k® 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotysee podstawy ptatroi podano w SST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fwykopéw w gruntach I-V kategorii obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasypoliidad, obejmujce: odspojenie, przemieszczenie,
zaladunek, przewiezienie i wytadunek,
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu ,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych , wymaganych w specyfikacji teczniej,
— rozplantowanie urobku na odktadzie ,
- wykonanie, a nagpnie rozebranie drég dojazdowych,
— rekultywacg tereru
10-PZEPISY ZWIAZANE
podano w SST D-02.00.01 pkt 10
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D -04.01.01
Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem podisa

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST
Przedmiotemigjszej szczegotowej specyfikacji techniczne ST s
wymagania dotycgce wykonania i odbioru robot zg@anych z wykonaniem

koryta z profilowaniem i zagzczaniem podi@a gruntoweg@rzy budowie -
Zagospodarowanie centrunZdzar ,Budowa Ci agow pieszych i miejsc parkingowych,
podjazdu dla niepetnosprawnych w  Zdzarach dziatka nr ew. 975/1”

1.2 Zakres stosowania SST
Szczego6towa specyfikacja techniczna jestostasa jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
Zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt.1.1
1.3. Zakres robo6t obgtych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikagtycz zasad prowadzenia robo6t aganych z wykonaniem
koryta przeznaczonego do wémia konstrukcji nawierzchni na powierzchni ckoeej w przedmiarze
robot
1.4. Okreslenia podstawowe
Okrdlenia podstawoweaszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w SST D — M 00.00.00 , Wymagania ogolpkt. 1.4
1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w SST D — M 00.00.00 ,Wymaganidrodokt.1.5.
2. MATERIALY
Nie wystpuja.
3. Sprat.
3.1.0go6lne wymagania dotycgce sprztu.
Ogolne wymagania dotygz sprztu podano w SST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogolne’dk
3.2 Sprzet do wykonania robot.
Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
- koparek z czerpakami profilowymi do wykonaniaskich koryt
- maltych walcow statycznych, wibracyjnych lub ptytanacyjnych
Stosowany spez nie mae powodowaé hiekorzystnego wplywu na wdeiwosci gruntu podtiaa.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotycgce transportu.
Ogdlne wymagania dotygze transportugspodane w SST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 4
4.2. Transport materiatow.
Wymagania dotygee transportu materiatdbw zawarto w SST D-M 00.00,@0/magania ogolne pkt.4
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét zawarto w 8STM 00.00.00.”"Wymagania ogdélne” pkt 5
5.2. Warunki przyst gpienia do robot

Wykonawca powinien przygtic do wykonania koryta oraz profilowania i zsgczenia podia
bezpdrednio przed rozpoeziem robdt zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. \\iczejsze
przystpienie do wykonania koryta i profilowania wraz mygszczeniem podi@ jest maliwe wytacznie
za zgod Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych. wkonanym korycie oraz po
wyprofilowanym i zagszczonym podieu nie mae sk odbyw& ruch budowlany, niezwzany
bezpgrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta.
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztalttowaniarita w planie i profilu powinny hy wczeniej
przygotowane. Paliki lub szpilki nate ustawig w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub inny sposob
zaakceptowany przezgniera. Rozmieszczenie palikow powinno uthwia¢ nackgniecie sznurow lub
linek do wytyczenia robét w odgtach nie wgkszych nk co 10 m. Rodzaj spgiu, jego moc naley
dostosowa do rodzaju gruntu w ktérym prowadzoneg reboty i do trudnéci jego odspojenia. Koryto
mozna wykona recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn lub przy rchota
matym zakresie.. Sposéb wykonania akceptujgrier.
Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powinBt wbudowany w nasyp lub odwieziony na
odktad w miejsce wskazane przezyniera.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa.

Przed przygpieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone z zanieczyszazéastpnie
nalezy sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umadiwiaja uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanych
rzgdnych poditea. Rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniendbwyzsze ni projektowane.
Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanenia poziomu w podia przewidzianym do
profilowania, wykonawca powinien spulckimodiaze i dowiez¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania
obowigzujace dla goérnej strefy korpusu w dlm koniecznej do uzyskania wymaganychedizych
wysokaciowych, zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia okrdonego w tablicy
1. Bezpdgrednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczenia. Zagszczenia podia
nalezy kontynuow& do osagniccia wskanika zageszczenia podanego w tablicy 1. \isikanaleyy
okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [5]

Tablica 1. Minimalne wartosci wskaznika zageszczenia podtaa. (L)

K MINIMALNA WARTO S$C |
St — —
reta korpusu Ruch cezki i Ruch mniejszy od
bardzo ozki cigzkiego
Gorna warstwa o grukoi 20 cm 1.00 1.00
Na gbbokqém od 20 do 50 cm od 1.00 0.97
powierzchni podiga

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podicze uniemdliwia przeprowadzenie badania
zagszczenia, kontrgl naleey oprzeé na metodzie obgien ptytowych. Naley okreli¢ pierwotny i
wtérny modut odksztatcenia podiom wg BN —64/8931-02 [3]. Stosunek w/w modutow tjtdiego do
pierwotnego nie powinien przekraéza.2. Wilgotnd¢ gruntu podiéa podczas zggzczania powinna
by¢ rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod —20% do + 10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza.
Koryto po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno Ky utrzymywane w dobrym stanie. zéd po
wykonaniu rob6t nasgpi przerwa w robotach i wykonawca nie pragst do ukladania warstw
nawierzchni, to powinien on zabezpie¢zyodtaze przed nadmiernymmawilgoceniem przy pomocy
folii lub w inny sposdb akceptowany przezyniera. W przypadku nadmiernego zawilgocenia
podiaza naley podiaze naturalnie osuszy Po osuszeniu #ynier ocenia jego stan i zleca



36
wykonanie niezbkdnych napraw. Za zaniedbanie wykonawca naprawkonuje
na wtasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot.
Ogolne zasady kontroli jako robot zawarto w SST D-M 00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6
6.2. Badania w czasie robot, badai pomiarow.
Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotyczcych cech geometrycznych i zsgczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego foogh.

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiarow Minimalna ogstotliwos¢ badan i pomiaréw
1 | Szerokec koryta 10 razy na 1 km
2 | Rébwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Spadki poprzeczne 10 razy na 1 km
4 | Rzdne wysokeéciowe co 100m
5 | Zagszczenie, wilgotn@ gruntu podiga W2 p_u_nkEach na dziennej dziatce roboczej, lecz hie
rzadziej nk raz na 600m2

Szeroké¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o +10 cmi—5
cm.

6.2.3. Rowné¢ koryta
Nieréwnéci podtwzne koryta profilowanego podia naley mierzy 4 — metrowvy tatg zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [4]. Nieréwnizi nie mog przekracza 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne koryta i profilowanego pealt naley mierzy¢ 4-metrovg fatg zgodnie z
dokumentagj projektows z tolerancj +0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokdciowe
Ré@nice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podta i rzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragzalcm, -.2cm.

6.2.6. Zagszczenie koryta (profilowanego podha)

Wskanik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podé okr&lony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jéli jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporownanie wartiei modutéw odksztatcenia, to
wartas¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztédceokrélonych zgodnie z normBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywi¢cksza od 2,2.

Wilgotné¢ w czasie zagpzczenia naly bad@ wediug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé gruntu
poditaza powinna by rowna wilgotnéci optymalnej z tolerangjod —20% do +10%.

6.3. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykaguyicksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.2 powinny Bynaprawione przez spulchnienie doghgikaosci co
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najmniej 10cm, wyrOéwnanie i powtorne zagczenie. Dodanie nowego materiatu bez
spulchnienia wykonanej warstwy jest niedopuszczalne

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-MXI00.00 ,Wymagania ogolnépkt.7
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkobmiarows jest m2 wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot zawarto w SST 0400.00 ,Wymagania ogolne” pkt.8 Roboty
uznaje s za wykonane zgodnie z dokumentagirojektows , SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgj pkt.6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne zasady dotyere podstawy ptatndéci.
Ogolne ustalenia dotygz podstawy ptatrsei podano w SST D-M 00.00.00. ,Wymagania ogolnet’pk
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m2 koryta obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze
- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roapleamie
- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu i odsvédkami transportu na odktad lub na nasyp
- profilowanie dna koryta lub podia
- zagszczenie
- utrzymanie koryta lub podia
- pomiary i badania wymagane w specyfikaciji
10. PRZEPISY ZWIAZANE

1.PN -B-04481 Grubtydowlane. Badania probek gruntu.

2.PN-B-06714-17 Kruszymimeralne. Badania. Oznaczanie wilgaitio

3.BN-64/8931-02 Drogi sashodowe. Oznaczanie modutu odksztatcenia nawiarzch
podatnych i podiza przez obaizenie piyt.

4.BN-68/8931-04 Drogi saahodowe. Pomiar rowsoi nawierzchni planografem i tat

5.BN-77/8931-12 Oznaceenskanika zagszczenia gruntu.



38

[3-02.01
WARSTWY ODSACZAJACE | ODCINAJACE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbtowe] specyfikamhhicznej (SST)agswymagania
dotyczice wykonania i odbioru rob6t zgzanych z wykonaniem warstw aggapcych i
odcinajcych - Zagospodarowanie centruniZdzar ,Budowa ci ggéw pieszych i miejsc
parkingowych, podjazdu dla niepetnosprawnych w Zdzarach dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji wymienionyahpkt. 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia rob6t awanych z
wykonaniem warstw odszapcych i odcinajcych, stanowicych czs¢ podbudowy pomocniczej, w
przypadku gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podstawowe 3s zgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogblokt 1.4.

1.5. Ogd6lne wymagania dotycgee robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgre materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu warstvegrapcych .
-piaski,a odcinajcych - oprécz wyej wymienionych:
-miat (kamienny).

2.3. Wymagania dla kruszywa

Kruszywa do wykonania warstw agtgapcych i odcinagcych powinny spetnianasg¢pujace
warunki:
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a) szczelngci, okreslony zaleznoscia:

gdzie:
Dis - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziaremstwy odcinajcej lub odgczapcej
dss - wymiar sita, przez ktére przechodzi 85% ziaramgu podtaa.
Dla materiatébw stosowanych przy wykonywaniu warstdsiczapcych warunek szczel§oi musi
by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana nastmae odcinajcej.
b) zagszczalnéci, okrelony zalenaoscia:

d
Uu=-"-b>5

le
gdzie:

U - wskanik réznoziarnistdci,
dso - Wymiar sita, przez ktére przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
cho - wymiar sita, przez ktére przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstw godapcych i odcinagcych powinien spetnéa
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2al\kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych
powinien speti@wymagania normy PN-B-11112 [4].

2.4. Sktadowanie materiatéw
2.4.1.Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwy gorgcej lub odcinajcej nie jest
wbudowane bezpoednio po dostarczeniu na budpwzachodzi potrzeba jego okresowego skiadowania, t
Wykonawca rob6t powinien zabezpie¢ziruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszanienmrg/ni
materiatami kamiennymi. Podle w miejscu sktadowania powinno &dyoéwne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

3. SPRZET

3.1. Ogdblne wymagania dotycgce spratu
Ogdlne wymagania dotygze sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robo6t

Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcingiej lub odgczapcej powinien wykazasie
mozliwoscia korzystania z nagbujagcego spretu:
- rowniarek,
- walcéw statycznych,
- ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagiane”
pkt 4.

4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi mageti, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-0000(0Vymagania ogélne” pkt 5.
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5.2. Przygotowanie podtaa

Podlae gruntowe powinno spelrdiavymagania okrdone w SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne” oraz
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczaniem podi@”.
Warstwy odcinajca i odgczagca powinny by wytyczone w sposéb unalwiaj agcy wykonanie ich zgodnie z
dokumentacgj projektowa, z tolerancjami okrdonymi w niniejszych specyfikacjach . Paliki lubpdlki
powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach réwnolegtych do osi drogi, lub w inny sposé@bkreptowany
przez Ireyniera. Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinmoazliwia¢ nacigniecie sznurkow lub linek
do wytyczenia rob6t w odgtach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno b§ rozktadane w warstwie o jednakowej grédio przy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéw edzych wysokéciowych. Grubéé roziazonej warstwy lanego
kruszywa powinna hiytaka, aby po jej zagzczeniu ogignieto grubgé projektowan.

Jereli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykoie warstwy odgzapcej lub odcinajcej
0 grubdci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalewykon& dwuwarstwowo. Rozpoezie
ukltadania kadej nastpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez #yniera warstwy poprzedniej. W
miejscach, w ktérych widoczna jest segregacja kmaznaley przed zagszczeniem wymiekikruszywo na
materiat o odpowiednich wdaiwosciach. Natychmiast po keowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej
lub odcinajcej naley przystpi¢ do jej zagszczania. Zaggzczanie warstw o przekroju daszkowym male
rozpoczyna od krawedzi
I stopniowo przesuwapasami podinymi czsciowo naktadacymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie
nawierzchni o jednostronnym spadku igleozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podinymi
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi. Nierowndci lub zagtbienia powstate w czasie
zag:szczania powinny kywyréwnywane na bigco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanke lu
usunicie materiatu, ado otrzymania rownej powierzchni.

W miejscach niedogpbnych dla walcéw warstwa odcinap i odgczapca powinna b§ zag:szczana
ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanicznymia@szczanie nalg kontynuow#& do osigniecia
wskaznika zagszczenia nie mniejszego od 1,0 wedtug normalndpypiéroctora, przeprowadzonej wedtug
PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia nalgy okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [8]. W przypadku, gdy
gruboziarnisty materiat woudowany w warstwdsiczapca lub odcinagca, uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia wedtug normalnej préby Proctora, kontmdgszczenia nalg oprz€ na metodzie
obcigzen ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia warstwy wepBN-64/8931-
02 [6]. Stosunek wtdrnego i pierwotnego modutu atldsenia nie powinien przekracza,2.

Wilgotnas¢ kruszywa podczas zeggczania powinna Byrowna wilgotndci optymalnej z tolerangj
od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrié kruszywa jest wgsza od wilgotnéci
optymalnej, kruszywo nalg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdlgotnosé
kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslona iloscia wody i
rownomiernie wymiesza

5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczéiowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpiped
rozpoczciem robot Wykonawca powinien wykohadcinek probny w celu:
1. stwierdzenia, czy spg¢zbudowlany do rozktadania i zgggczania jest wkgiwy,
2. okreslenia grubdci warstwy materiatlu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej géapo
po zagszczeniu,
3. ustalenia liczby przé§ sprzitu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.
Na odcinku prébnym Wykonawca powiniereyd takich materiatdbw oraz spmtu, jakie leda
stosowane do wykonywania warstwy odcicgj i odgczapcej na budowie. Odcinek probny powiniencby
zlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.5.Utrzymanie warstwy odsiczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinggca po wykonaniu, a przed weniem nasgfpnej warstwy powinny hy
utrzymywane w dobrym stanie. Nie dopuszczarachu budowlanego po wykonanej warstwie odaice)
lub odgczapcej. W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczalsth pojazdoéw koniecznych dla wykonania
wyzej lezacej warstwy nawierzchni. Koszt napraw wyniklych izwtasciwego utrzymania warstwy obgéa
Wykonawe robét.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolokt’6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robdt Wykonawca powinien wykénaadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robo6t i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmotvavszystkie
wiasciwosci kruszywa okréone w p. 2.3.

6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czstotliwos¢ oraz  zakres bada i pomiarow dotycacych cech geometrycznych
i zagszczenia warstwy ogdszapcej i odcinajcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczegblnienie Minimalna czstotliwos¢ bada i pomiarow
bada i pomiarow
Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1l km
Réwna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
Réwna¢ poprzeczna 10 razy na 1l km

Spadki poprzeczrie 10razy na 1l km

a (] W|IN|F

co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drog

Rzdne wysokéciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
6 |Uksztaltowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drgg
planie” ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog
7 | Gruba¢ warstwy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadziej rz
na 400 m

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na 2000

8 | Zagszczenie, w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, leczzagziej nk
wilgotnos¢ kruszywa raz na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.3.2.Szerokd¢ warstwy
Szeroké¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nieréwndci podiuzne warstwy odcinagej i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy tatg, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [7].

Nierébwndaci poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrovg fatg.

Nieréwndci nie mog przekracz& 20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odcigg] i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z
dokumentagj projektowg z tolerancgj + 0,5%.

6.3.5.Rz¢gdne wysokéciowe

R&nice pomégdzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rednymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cmi-2 cm.
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6.3.6.Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by¢ przesungta w stosunku do osi projektowanej aegj niz = 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub @edj niz + 5 cm dla pozostatych drég.

6.3.7.Grubag¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna 2z okrdong w dokumentacji projektowej
z tolerang +1 cm, -2 cm. Jeeli warstwa, ze wzgtldw technologicznych, zostata wykonana w dwdch
warstwach, naley mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw. Na wszystkich powierzchniach wadlitwypod
wzgledem grubéci Wykonawca wykona naprawvarstwy przez spulchnienie warstwy nahgkos¢ co
najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem oawdpdnich wi&ciwosciach, wyréwnanie i ponowne
zag:szczenie. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny tkddz wykonaniu tych rob6t nagi ponowny
pomiar i ocena gruldoi warstwy, wedtug wyej podanych zasad na koszt Wykonawcy

6.3.8.Zagszczenie warstwy

Wskanik zagszczenia warstwy odcirggej i odgaczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1. Jeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosujeegboréwnanie
wartasci modutdw odksztatcenia, to wasto stosunku wtérnego do pierwotnego modulu odksztédce
okreslonych zgodnie z nor;mBN-64/8931-02 [6], nie powinna bywicksza od 2,2. Wilgotnig kruszywa w
czasie zagszczenia naly bad& wedilug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé kruszywa powinna hy réwna
wilgotnasci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.4. Zasady posfpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazuyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w p. 6.3,
powinny by naprawione przez spulchnienie dahgikasci co najmniej 10 cm, wyrGwnane i powtornie
zag:szczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigygkananej warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogdlne zasady obmiaru robét podano w SST D00 ,Wymagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) warstwy odcingje i odgczapce;j.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-00.0QM@nagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumentacj projektows, SST
i wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1fiwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuije:
- prace pomiarowe,
-dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padio warstwy —materiatu
o grubdci i jakosci okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji bedcznej,
- wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
- zag;szczenie wyprofilowanej warstwy,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji techniejz
- utrzymanie warstwy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probek tgrun

2. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndci

3. PN-B-11111 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadio nawierzchni
drogowych Zwir i mieszanka

4. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamaoendwierzchni drogowych

5. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywo natugalo nawierzchni
drogowych. Piasek

6. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie tooollksztatcenia nawierzchni

podatnych i podiza przez obgizenie ptyt
7. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rowstonawierzchni planografem ig
8. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkéka zagszczenia gruntu

D-04.04.00 Podbudowa z kruszyw .
Wymagania ogolne

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaajhnicznej (SST)gswymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw

stabilizowanych mechanicznpgzy budowie - Zagospodarowanie centruniZdzar ,Budowa
ciagow pieszych i miejsc parkingowych, podjazdu dla ni epetnosprawnych w Zdzarach
dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbatasa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji w/w robaot.

1.3. Zakres rob6t obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t zwanych z
wykonywaniem podbudéw z kruszyw stabilizowanych hadcznie wg PN-S-06102 [21] i obeja§ST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa nhaturalnego stalithwanego mechanicznie,

Podbudow z  kruszyw  stabilizowanych  mechanicznie  wykonuje ¢, si zgodnie
z ustaleniami  podanymi w dokumentacji  projektowejjako  podbudow  pomocnicz
i podbudow zasadnicz wg Katalogu typowych  konstrukcji  nawierzchni  padath
i pOtsztywnych [31].

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Stabilizacja mechaniczna - proces technologiczolegapcy na odpowiednim zg@gzczeniu w
optymalnej wilgotnéci kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.2 Pozostat®kreslenia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagani@iog” pkt 1.4 oraz w SST dotygzych
poszczegdllnych rodzajow podbuddw z kruszyw stabilemych mechanicznie:

D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stalitbwanego mechanicznie,

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.



2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i skladowania, pader SST D-

00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Rodzaje materiatow
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Materialy stosowane do wykonania podbudow z krasztabilizowanych mechanicznie podano w
SST dotycacych poszczegdlnych rodzajow podbudow:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego staltinego mechanicznie,

2.3. Wymagania dla materiatéw

2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olilena wedtug PN-B-06714-15 [3] powinnaé micdzy
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krzywymi granicznymi pél dobrego uziarnienia podamya rysunku 1.

8ok oczka sita, mm

Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezmaych na podbudowy

wykonywane metagdstabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbude@vzasadnicg (gérrg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@wpomocnica (dolmg warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinnadgiagta i nie mae przebiegaod dolnej krzywej granicznej

uziarnienia do gornej krzywej granicznej uziarngena gsiednich sitach. Wymiar najeiszego ziarna

kruszywa nie mge przekracza2/3 grubdéci warstwy uktadanej jednorazowo.
2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywa powinny spetnéavymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa Kruszywa tamane Jusel
7 - - |7, .
Lp.| Woyszczegollnienie naturalne Badania
wiasciwosci Podbudowa wedtug
zasad{ pomoc- | zasad-| pomocnicza| zasadnicz@  pomochicgza
nicza | nicza | nicza
1 | Zawart@¢ ziarn mniejszych od 2 od 2 od2 | od?2 do od2do10( od?2 dp PN-B-06714
niz 0,075 mm, % (m/m) do 10| do12 | do 10 12 12 -15 [3]
2 | Zawarté¢ nadziarna, PN-B-06714
% (m/m), nie wicej niz 5 10 5 10 5 10 -15 [3]
3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych PN-B-06714
9%(m/m), nie wicej niz 35 45 35 40 -16 [4]
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4 | Zawartd¢ zanieczyszcze
organicznych, %(m/m), nie 1 1 1 1 1 1 PN-B-04481 [1]
wiecej niz

° Xﬁ%mkzgssxgﬂﬂomii& 0d 30| 0d30 | od30| od30do70 ; _ BN-64/8931
I lub il wg PN-B-04481,% | 40 70| do70 | do70 01 [26]

6 | Scieralng¢ w bebnie Los
Angeles
a) scieralna¢ catkowita po
petnej liczbie obrotéw, nie
wigcej niz 35 45 35 50 40 50
b) scieralna¢ cz:sciowa po PN-B-06714
1/5 petnej liczby obrotéw, nief -42 [12]
wigcej niz 30 40 30 35 30 35

7 Nasikliwos¢, %(m/m), nie PN-B-06714
wiccej niz 2,5 4 3 5 6 8 -18 [6]

8 | Mrozoodpornéc, ubytek PN-B-06714
masy po 25 cyklach zanmia 5 10 5 10 5 10 -19 [7]
nia, %(m/m), nie wicej niz

9 ) . PN-B-06714
Rozpad krzemianowyzela- -37 [10]
zawy hc;nle, % (m/m), nie - - - - 1 3 PN-B-06714
wigce] nz -39 [11]

10 | Zawarté¢ zwigzkow siarki w
przeliczeniu na S©%(m/m), 1 1 1 1 2 4 PN-B-06714
nie wigcej niz -28[9]

11 | Wskanik nasnosci Wine mie-
szanki kruszywa, %, nie
mniejszy ni:

a) przy zagszczeniud=> 1,00 | 80 60 80 60 80 60 PN-S-06102
b) przy zagszczeniud>1,03 | 120 120 - 120 - [21]

2.3.3.Materiat na Warstwods;czap(ca(

Na warstw odsiczapca stosuje si:
- zwir i mieszank wg PN-B-11111 [14],
- piasek wg PN-B-11113 [16].

2.3.4.Materiat na warstgodcinaca

Na warstw odcinajca stosuje si:
- piasek wg PN-B-11113 [16],
- miat wg PN-B-11112 [15],
- geowtdknirg 0 masie powierzchniowej powsj 200 g/m wg aprobaty technicznej.

2.3.5.Materialy do ulepszania wdeiwosci kruszyw

Do ulepszania wkgiwosci kruszyw stosuje si
- cement portlandzki wg PN-B-19701 [17],
- wapno wg PN-B-30020 [19],
- popioty lotne wg PN-S-96035 [23],
- zuzel granulowany wg PN-B-23006 [18].
Dopuszcza si stosowanie innych spoiw pod warunkiem uzyskaniavn@yzdnych efektéw
ulepszania kruszywa i po zaakceptowaniu przegniera. Rodzaj i ilé¢ dodatku ulepszagego naley
przyjmowa zgodnie z PN-S-06102 [21].

2.3.6.Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250 [20].

3. SPRZET

3.1. Ogdélne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprat do wykonania robot
Wykonawca przysgpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowangechanicznie
powinien wykaza sie mazliwoscia korzystania z nagbujacego spretu:
a) mieszarek do wytwarzania mieszanki, wyp@sg/ch w urzdzenia dozujce wod. Mieszarki powinny

zapewnt wytworzenie jednorodnej mieszanki o wilgotoboptymalnej,
b) rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,
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¢) walcdw ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtznych do Zagpzczania.
W miejscach trudno daginych powinny by stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub
mate walce wibracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymaganidnaj pkt 4.
4.2. Transport materiatdw

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiegzaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi iageri, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
Transport cementu powinien odbyévsic zgodnie z BN-88/6731-08 [24]. Transport pozostatyeateriatow
powinien odbywa si¢ zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-0000(0WVymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podtaa

Podie  pod podbudowr powinno  spetni@ wymagania  okrdone w  SST
D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zeggczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.
Podbudowa powinna byutozona na podizu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do
podbudowy. Warunek nieprzenikania nglsprawdzt wzorem:

215 ¢ 5 (1)

w ktorym:
Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz®olziarn warstwy podbudowy lub warstwy
odsyczapcej, w milimetrach,
dss-wymiar  boku oczka sita, przez ktore przechodzi5%8 ziarn gruntu podia,
w milimetrach.
Jezeli warunek (1) nie mae by spetiony, naley na podiau ulozy¢ warstwe odcinajcg lub
odpowiednio dobran geowtoknirg. Ochronne wigciwosci geowtokniny, przeciw przenikaniu drobnych
czgstek gruntu, wyznaczagsz warunku:

L 1,2 (2)
O90
w ktérym:
dso - wymiar boku oczka sita, przez ktére przechodz¥oziarn gruntu podia, w milimetrach,

Og- umownasrednica porow geowidkniny odpowiadea wymiarom frakcji gruntu zatrzynmyga s¢ na
geowtdkninie w ildci 90% (m/m); warté¢ parametru § powinna by podawana przez producenta
geowtokniny.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowamadbudowy powinny bywcze&niej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b¥ ustawione w osi drogi i w e¢gdach rownoleglych do osi drogi, lub w inny

sposOb zaakceptowany przezzyniera. Rozmieszczenie palikbw lub szpilek powinoonazliwiaé

nacigniecie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa oscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarz& w
mieszarkach gwarantgych otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wdgl na koniecznig@ zapewnienia
jednorodnéci nie dopuszcza siwytwarzania mieszanki przez mieszanie poszczeghlrisakcji na drodze.
Mieszanka po wyprodukowaniu powinnachgd razu transportowana na miejsce wbudowania wsfadsob,
aby nie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.
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5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkladana w warstwie o jednakowe] gretio takiej, aby jej
ostateczna grulé po zagszczeniu byta réwna grubd projektowanej. Grub@ pojedynczo uktadanej
warstwy nie mee przekracza 20 cm po zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinnaé byztazona w
sposOb zapewniggy osigniccie wymaganych spadkéw i ednych wysokéciowych. Jeeli podbudowa
sktada s} z wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna Bywyprofilowana i zagszczona
z zachowaniem wymaganych spadkow ddrzych wysokéciowych. Rozpoogrie budowy kadej nasgpnej
warstwy mae nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przezyniera.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadeilgotnasci optymalnej,
okreslonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-044B1(inetoda Il). Materiat nadmiernie nawilgocony,
powinien zosta osuszony przez mieszanie i napowietrzanigeldwilgotnasé mieszanki kruszywa jestisiza
od optymalnej o 20% jej waroi, mieszanka powinna bywilzona okrélona iloscig wody i rownomiernie
wymieszana. W przypadku, gdy wilgotidanieszanki kruszywa jest vgza od optymalnej o 10% jej
wartasci, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zag:szczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 [29] powinidpawiadd przyjetemu
poziomowi wskanika ngnosci podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka prébnego, to co najmniej na Bpidped
rozpoczciem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
1. stwierdzenia czy sp¢z budowlany do mieszania, rozktadania i gagpzania kruszywa  jest
wiasciwy,
2. okredlenia grubdci warstwy materialu w stanie Aaym, koniecznej do uzyskania wymaganej
grubgci warstwy po zagszczeniu,
3. okreslenia liczby przej¢ sprzitu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.
Na odcinku probnym Wykonawca powiniendyt takich materiatobw oraz smti do mieszania,
rozkltadania i zagszczania, jakiednls stosowane do wykonywania podbudowy.
Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasl 400 do 800 A
Odcinek prébny powinien IByzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.
Wykonawca mee przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcpriéonego
przez lrzyniera.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agdniem naspnej warstwy, powinna ldyutrzymywana w
dobrym stanie. ZJeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnzyniera, gotow podbudow do ruchu
budowlanego, to jest obogzany naprawd wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane peaezuch.
Koszt napraw wyniklych z niewdaiwego utrzymania podbudowy obza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoloit’6.
6.2. Badania przed przysipieniem do robét

Przed przyspieniem do robo6t Wykonawca powinien wykérnzadania kruszyw przeznaczonych do
wykonania robot i przedstadviwyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacji materiatdbw. Badania te
powinny obejmowa wszystkie wiaciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot
1.3.1. Czstotliwos¢ oraz zakres badd pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czstotliwos¢ bada
Maksymalna
powierzchnia

Minimalna liczba badana
dziennej dzialce roboczej
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odbudo rzy-
Lp. Wyszczegolnienie bada Eadaﬁcaﬁvayj%ﬁo
badanie ()

1 | Uziarnienie mieszanki

2 | Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 | Zagszczenie warstwy 10 prébek na 10000 A

4 | Badanie whciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2 dla kazdej partl I_<ruszywa| przy Kalej

zmianie kruszywa

6.3.2.Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &yzgodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. ProbKeiya
pobierd w spos6b losowy, z roztonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na
biezagco przekazywane #ynierowi.

6.3.3.Wilgotnos¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug proby Proctora,
zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda Il), z toleran€l0% -20%.
Wilgotnosé nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].

6.3.4.Zagzszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osiagniecia wymaganego wskaika
zag:szczenia. Zagpzczenie podbudowy nale sprawdza wedtug BN-77/8931-12 [30]. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest niefiwee ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontratag:szczenia
nalezy oprze€ na metodzie obgien ptytowych, wg BN-64/8931-02 [27] i nie rzadziegmaz na 5000 flub
wedlug zalece Inzyniera. Zagszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalazna za
prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modi&udo pierwotnego modutu odksztalcemligjest nie wekszy od
2,2 dla kadej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

Ex
Ey

< 22

6.3.5.Wilasciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacere wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.
Prébki do badia petnych powinny b§ pobierane przez Wykonagwev sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow
Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotyzzch cech geometrycznych podbudowy podano w caBli

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z krusezyw
stabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegblnienie bada pomiarow Minimalna czstotliwos¢ pomiarow

1 |Szerokaé¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 |Réwnai¢ podhuzna W Sposob qg’;y plano_grafem albo co 20
m tatg na kadym pasie ruchu

3 | RoOwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 [Rzedne wysokéciowe co 100 m

6 |Uksztalttowanie osi w planie* co 100 m

7 | Grubag¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kKalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 400
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na
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2000 n?
8 | Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztalcenia co najmniej w dwéch przekrojach nazkia
1000 m
- ugiccie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkOw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach
gtéwnych tukéw poziomych.

6.4.2.Szeroka¢ podbudowy

Szeroké¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraynikdéw szeroké¢ podbudowy powinna liywicksza od szerokgi warstwy wyej
lezacej o co najmniej 25 cm lub o wastowskazan w dokumentacji projektowe;j.

6.4.3.ROWNG¢ podbudowy

Nieréwndci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrowy tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04 [28].

Nieréwndaci poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrove tata.

Nieréwndci podbudowy nie magprzekraczé:
- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 20 mm dla podbudowy pomaocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukamhinmy by zgodne z dokumentagcprojektowva,
Z tolerancj £ 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe podbudowy

Ra&znice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie powinny
przekraczéa+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego pzalto
Os podbudowy w planie nie mae by przesungta w stosunku do osi projektowanej cegj niz £ 5 cm.
6.4.7.Grubas¢ podbudowy i ulepszonego podé

Gruba¢ podbudowy nie mze sg rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej 10%,
- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.48. Nosnos¢ podbudowy
- modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 [27] powmtst zgodny z podanym w tablicy 4,
- ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 [29] powinno dyggodne z podanym w tablicy 4

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimal dut dksztal
z kruszywa 9 Wskanik o inimalny modut  odksztal-cenia
o .| Maksymalne ugiCie| mierzony plya o srednicy 30 cm, MPa
wskazniku _ | #a%szczenia d sprezyste pod kotlem, mm
Whos nie| nie
mniejszym | mniejszy ni
niz, % 40 kN 50 kN ggcagﬁg\/sﬁzegc od drugiego obgizenia &
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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6.5. Zasady posipowania z  wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktére wykazwjeksze odchylenia od okilenych w punkcie
6.4 powinny by naprawione przez spulchnienie lub zerwanie gbajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i
powtérnie zagszczone. Dodanie nowego materialu bez spulchniewigkonanej warstwy jest
niedopuszczalne. 3eli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerésioprojektowanej o wgicej nz 5 cm i
nie zapewnia podparcia warstwom xgy lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na pelgrubcé do polowy szerokiei pasa ruchu, dokenie
materiatu i powtérne zggzczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wziim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny dynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstneg
odpowiedna gicbokaé¢, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wihasciwosciach, wyrownane i ponownie zggrczone. Roboty te Wykonawca wykona na wiasny kd3at
wykonaniu tych robdt nagi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy, wedtug wiej podanych zasad, na
koszt Wykonawcy.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli naénos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty
niezkedne do zapewnienia wymaganejsnasci, zalecone przez myniera. Koszty tych dodatkowych robét
poniesie Wykonawca podbudowy tylko wtedy, gdy zanie ndnosci podbudowy wynikto z niewkziwego
wykonania rob6t przez Wykonawpodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Og0dlne zasady obmiaru robét podano w SEIDID0.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarows jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliamego
mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w SST D-0000Qymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagyrojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeeli
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerangjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Zakres czynnéxi objetych cen jednostkow 1 n? podbudowy z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie, podano w SST:
D-04.04.01 Podbudowa z kruszywa naturalnego stabititnego mechanicznie.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekatyr
2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszcze
obcych
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10.
11.
12.
13.
14.
15.
16.
17.
18.
19.
20.
21.
22.
23.
24.
25.

26.
27.

28.
29.

30.

PN-B-06714-15
PN-B-06714-16
PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19

PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42
PN-B-06731
PN-B-11111
PN-B-11112
PN-B-11113
PN-B-19701
PN-B-23006
PN-B-30020
PN-B-32250
PN-S-06102
PN-S-96023
PN-S-96035
BN-88/6731-08
BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04
BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

- Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podathygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Kruszywa mineralne. Badania.d2zanie skladu ziarnowego

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn

Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie wilgotngci

Kruszywa mineralne. Badania.@zanie nagkliwosci

Kruszywa mineralne. Badania.d&@zanie mrozoodporéc metod
bezpdaredni

Kruszywa mineralne. Badania.d&zanie zawarfgi zanieczyszcze
organicznych

Kruszywa mineralne. Badania.d8zanie zawartai siarki metod
bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpaduelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los
Angeles
Zuzel wielkopiecowy kawatkowy. Kruszywo budowlane ogowe.
Badania techniczne

Kruszywa mineralne. Kruszywa nahealo nawierzchni drogowych.

Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa tamdo@awierzchni drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa nah@alo nawierzchni drogowych.

Piasek

Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena
zgodndci

Kruszywo do betonu lekkiego

Wapno

Materiaty budowlane. Woda do betarapraw

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@eaehnia z tlucznia
kamiennego

Popioty lotne

Cement. Transport i przechowyeani

Kruszywo mineralne. Kruszywo kanme tamane do nawierzchni
drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczaniesméka piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanieutooadksztatcenia nawierzchni
podatnych i podiza przez obarenie ptyt

Drogi samochodowe. Pomiar réi@hnawierzchni planografem i it

Drogi samochodowe. Pomiaedigiodatnych ugiciomierzem
belkowym

Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu
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D-04.04.01
PODBUDOWA Z KRUSZYWA NATURALNEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaajhnicznej (SST)gswymagania ogolne
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznieZagospodarowanie centruniZdzar ,Budowa
ciggow pieszych i miejsc parkingowych, podjazdu dla ni epetnosprawnych w Zdzarach
dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegobtowa specyfikacja techniczna (SST) jestostana jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot wymienych w pkt. 1.1

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét awanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa naturalnego Bialwvanego mechanicznie.
Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidree” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa naturalnego stabilizowanegaham@cznie - jedna lub wetej warstw
zag:szczonej mieszanki, ktéra stanowi warstwvasng nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowvgizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowauwszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee rob6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kms@gVymagania
0golne” pkt 1.5.
2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, pudav SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”2pk
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2.2. Rodzaje materiatow

Materialem do wykonania podbudowy pomocniczej askywa nhaturalnego stabilizowanego
mechanicznie, powinna bymieszanka piasku, mieszanki i/ldfwiru, spetniagca wymagania niniejszej
specyfikaciji.

Materialem do wykonania podbudowy zasadniczej mskywa naturalnego stabilizowanego
mechanicznie powinna bymieszanka piasku, mieszanki i/lutwiru z dodatkiem kruszywa famanego,
spetniagca wymagania niniejszych specyfikacji. Kruszywo & maée pochodz z przekruszenia ziarn
zwiru lub kamieni narzutowych albo surowca skalned¢ruszywo powinno b§ jednorodne bez
zanieczyszczeobcych i bez domieszefiny.

2.3. Wymagania dla materiatow
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa

Kruszywo powinno spetniawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET

Wymagania dotyege sprztu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.mafyania
0golne” pkt 3.
4. TRANSPORT

Wymagania dotycce transportu podano w SST D-04.04.00 »Podbudowa
z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogdlne zasady wykonania robo6t podano w SST D-0d004Podbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podiga

Przygotowanie podia powinno odpowiada wymaganiom okrdonym w SST  D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa nalgy wytwarz& zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00
~Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3li Blokumentacja projektowa przewiduje ulepszanie
kruszyw cementem, wapnem lub popiotami przy WP 0di@ 30% lub powsej 70%, szczegotowe warunki i
wymagania dla takiej podbudowy oklieSST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia  dotycge  rozktadania i  zagzczania  mieszanki podano w  SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojuid’s.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinienkaryat odcinki prébne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgeaia ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie  podbudowy powinno  odpowigda wymaganiom okrdonym w  SST
D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogojmd’s.6.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robot Wykonawca powinien wykéndadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszywmafgania ogolne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie robo6t

Czstotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow kontrolnych w czasie rob6t podano
w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymaganiary pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podano w SST D-04.04.00 ,Bdowa
z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-040040dbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa
naturalnego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-0404/0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrioi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdt,
- sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,
- przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie Bp&¢
- dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
- zag;szczenie rozimnej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy i przepisy zwizane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krus¥yymagania ogoine”

pkt 10.
[4-04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO
STABILIZOWANEGO MECHANICZNIE
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczne$T$ s wymagania ogolne dotygee
wykonania i odbioru robét zwzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego
stabilizowanego mechaniczrpezy budowie - Zagospodarowanie centruniZdzar ,Budowa
ciagow pieszych i miejsc parkingowych, podjazdu dla ni epetnosprawnych w Zdzarach
dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pkt1.

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robét a@anych z
wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego staimlenego mechanicznie.
Ustalenia zawartegsv SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagagidree” pkt 1.3.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowanego néctrae - jedna lub wicej warstw
zag;szczonej mieszanki, ktdra stanowi warstvesnag nawierzchni drogowe;.

1.4.2.Pozostatekreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z
definicjami podanymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowawszyw. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot

Ogdlne wymagania dotygee robo6t podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kms@gVymagania
0golne” pkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania, puder SST D-
04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne”2pk

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw fant@ngtabilizowanych mechanicznie powinno
by¢ kruszywo tamane, uzyskane w wyniku przekruszemigwgca skalnego lub kamieni narzutowych i
otoczakdw albo ziarawiru wiekszych od 8 mm.

Kruszywo powinno b§jednorodne bez zanieczysztzgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatéw
2.3.1.Uziarnienie kruszywa

Uziarnienie kruszywa powinno byzgodne z wymaganiami podanymi w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne” pkt 2.3.1.

2.3.2.Wiasciwosci kruszywa
Kruszywo powinno spetniawymagania okrdone w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 2.3.2.
3. SPRZET
Wymagania dotycgce sprztu podano w SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszywmayania
0golne” pkt 3.
4. TRANSPORT
Wymagania dotyece transportu podano w SST D-04.04.00 ,Podbudolwaszyw. Wymagania
0golne” pkt 4.
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w SST D-0d004£odbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podtaa

Przygotowanie podi@ powinno odpowiadawymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa naley wytwarza zgodnie z ustaleniami podanymi w SST D-04.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 5.3.

Jali dokumentacja projektowa przewiduje ulepszanigskyw cementem, wapnem lub popiotami
przy WP od 20 do 30% lub powsj 70%, szczegotowe warunki i wymagania dla tag@budowy okréli
SST, zgodnie z PN-S-06102 [21].

5.4. Wbudowywanie i zagszczanie mieszanki kruszywa

Ustalenia dotycgce rozkladania i zagzczania mieszanki podano w SST D-04.04.00 ,Podlvado
kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.4.

5.5. Odcinek prébny

O ile przewidziano to w SST, Wykonawca powinierkayat odcinki probne, zgodnie z zasadami
okreslonymi w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw. Wgeaia ogolne” pkt 5.5.

5.6. Utrzymanie podbudowy

Utrzymanie podbudowy powinno odpowigdaymaganiom okrdonym w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 5.6.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krwsxVymagania
0golne” pkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przysipieniem do robot Wykonawca powinien wykértzadania kruszyw, zgodnie z
ustaleniami SST D-04.04.00 ,,Podbudowa z kruszywméfgania ogélne” pkt 6.2.

6.3. Badania w czasie rob6t

Czstotliwos¢ oraz zakres badad pomiaréw kontrolnych w czasie robét podano w $504.04.00
.Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogoélne” pkt 6.3.

6.4. Wymagania dotycgace cech geometrycznych podbudowy

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w SST D-04.04.00 ,Bddia z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 6.4.

6.5. Zasady posfpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

Zasady pospowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowydpno w SST D-04.04.00
»Podbudowa z kruszyw. Wymagania ogolne” pkt 6.5.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-0400480dbudowa z kruszyw. Wymagania
0golne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarows jest n¥ (metr kwadratowy) wykonanej i odebranej podbudavkyuszywa
tamanego stabilizowanego mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robét podano w SST D-0404/0dbudowa z kruszyw. Wymagania ogélne”
pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrioi podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z kruszyw.
Wymagania ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— sprawdzenie i ewentugmaprave podiaza,
— przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z racep
— dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,
- roztozenie mieszanki,
— zagszczenie roztzonej mieszanki,
- przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
- utrzymanie podbudowy w czasie robot.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy i przepisy zwjzane podano w SST D-04.04.00 ,Podbudowa z krusgyyymagania ogolne”
pkt 10.

D- 08.02.02.
Nawierzchnia, Chodnik z brukowej kostki betonowej

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikaghteécznej (SST)gswymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zg@anych z wykonaniem Zagospodarowanie centrum
Zdzar ,Budowa ci agéw pieszych i miejsc parkingowych, podjazdu dla ni epetnosprawnych w
Zdzarach dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST jest st@sa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pktl

1.3. Zakres robot obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robo6t z@anych z
wykonaniem chodnika z brukowej kostki betonowe;j.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Betonowa kostka brukowa - ksztaltka wytwarzanatoiie metog wibroprasowania. Produkowana jest
jako ksztaltka jednowarstwowa lub w dwoch warstwpeliczonych ze saptrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostate okidenia podstawoweaszgodne z obovgizujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami i z definicjami podanymi w SST D-M-0@.00 ,Wymagania ogdélne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbpkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogodlne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudavy SST
D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania
2.2.1.Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowékikmsikowej w budownictwie drogowym jest
posiadanie aprobaty technicznej, wydanej przezwimcag jednostl.

2.2.2. Wyglad zewrgtrzny

Struktura wyrobu powinna byzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkédw. Powierzchnia gorna kostek
powinna by rowna i szorstka, a kraydzie kostek rowne i proste, wkhiecia nie powinny przekracz& mm
dla kostek o grubwi < 80 mm

2.2.3.Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowej

Do _wykonania nawierzchni _chgdéw _ pieszych, pieszo-jezdnych, chodnika, podjazddla
niepetnosprawnych stosuje gibetonowa kostke brukowa o grubasci 60 mm — kolor wzér GRANITO w
kolorze HAWAII i NOSTALIT w kolorze br _azu.

Tolerancje wymiarowe wynogz

- na diugdci + 3 mm,
- na szerokgri + 3 mm,
- na grubéci =5 mm.

2.2.4.Cechy fizykomechaniczne betonowych kostek brukowych
Betonowe kostki brukowe powinny ndieechy fizykomechaniczne okiene w tablicy 1.
Tablica 1. Cechy fizykomechaniczne betonowych Kobtekowych

Lp. Cechy Wartéé
1 | Wytrzymald¢ nasciskanie po 28 dniach, MPa, co najmnigj

a) srednia z sz&iu kostek 60

b) najmniejsza pojedynczej kostki 50
2 | Nasjkliwos¢ wodg wg PN-B-06250 [2], %, nie wcej niz 5
3 | Odporné¢ na zamraanie, po 50 cyklach zamrania, wg PN-B

06250 [2]:

a) pekniecia prébki brak

b) strata masy, %, nie ydej niz 5

) obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzymato

probek nie zam#anych, %, nie wicej niz 20

4 | Scieralng¢ na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 [1], mm, nigosj
niz

2.3. Materialy do produkcji betonowych kostek brukavych

2.3.1.Cement

Do produkciji kostki brukowej natg stosowa cement portlandzki, bez dodatkow, klasy niesej
niz ,32,5". Zaleca si stosowanie cementu o jasnym kolorze. Cement pewiondpowiada wymaganiom
PN-B-19701 [4].

2.3.2. Kruszywo do betonu
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Nalezy stosowa kruszywa mineralne odpowiagdeg wymaganiom PN-B-06712 [3].
Uziarnienie kruszywa powinno bystalone w recepcie laboratoryjnej mieszanki bataj, przy zataonych
parametrach wymaganych dla produkowanego wyrobu.

2.3.3.Woda
Woda powinna byodmiany ,1" i odpowiadawymaganiom PN-B-32250 [5].
2.3.4.Dodatki

Do produkcji kostek brukowych stosuje siodatki w postaci plastyfikatorow i barwnikéw, ziyoe z
recepdy laboratoryjm. Plastyfikatory zapewnigj gotowym wyrobom wikszy wytrzymalGé, mniejsa
nashkliwo$¢ i wiekszz odporndé na niskie temperatury i dziatanie soli. Stosowdmaewniki powinny
zapewné kostce trwate wybarwienie. Powinny todayarwniki nieorganiczne.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotycrce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzet do wykonania chodnikaz kostki brukowe;

Mate powierzchnie chodnika z kostki brukowej wyligm sk recznie. J&li powierzchnie s duze, a
kostki brukowe maj jednolity ksztatt i kolor, mzna stosowé& mechaniczne usglzenia ukiadajce.
Urzadzenie sklada siz wbzka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgdago do przenoszenia z palety
warstwy kostek na miejsce ich umia. Do zagszczenia nawierzchni stosuje wiibratory ptytowe z ostan
z tworzywa sztucznego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe dilae § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu
wytrzymaiaici betonu min. 0,7 wytrzymadoi projektowanej, kostki przewone g na stanowisko, gdzie
specjalne urmlzenie pakuje je w faii spina tama stalows, co gwarantuje transport samochodami w
nienaruszonym stanie. Kostki betonoweznmep rownie przewozé samochodami na paletach transportowych
producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania rob6t podano w SST D-M@OM, Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Koryto pod chodnik

Koryto wykonane w podia powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkami
podiwznymi i poprzecznymi oraz zgodnie z wymaganiami pydai w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z
profilowaniem i zagszczeniem podi@”. Wska&nik zag:szczenia koryta nie powinien dynniejszy ni 0,97
wedlug normalnej metody Proctora.zdi dokumentacja projektowa nie okl inaczej, to nawierzchgi
chodnika z kostki brukowej nioa wykonyw& bezpdrednio na podtzu z gruntu piaszczystego o VP35
[6] w uprzednio wykonanym korycie.

5.3. Podsypka

Na podsypk nalezy stosowé piasek odpowiadagy wymaganiom PN-B-06712 [3].
Gruba¢ podsypki po zagszczeniu powinna zawidrasic w granicach od 3 do 5 cm ..Podsypka
powinna by zwilzona wod, zagszczona i wyprofilowana.
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5.4. Warstwa odgczajaca

Jezeli w dokumentaciji projektowej dla wykonania chddniprzewidziana jest warstwa adgapca,
to jej wykonanie powinno ldyzgodne z warunkami okilenymi w SST D-04.02.01 ,Warstwy ogiszapce i
odcinapce”.

5.5. Ukladanie chodnika z betonowych kostek brukowgh

Z uwagi na ranorodnd¢ ksztattébw i kolorow produkowanych kostek, #iwe jest utaenie
dowolnego wzoru - wcaiej ustalonego w dokumentacji projektowej lub zzekowanego przez igniera.
Kostke uktada s} na podsypce lub podta piaszczystym w taki sposéb, aby szczelingdzy kostkami
wynosity od 2 do 3 mm. Kostknalezy uktada ok. 1,5 cm wyej od projektowanej niwelety chodnika, gdy
w czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegaggagzeniu. Po uleniu kostki, szczeliny natg wypetnic
piaskiem, a nasgpnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przy iyciu szczotek gcznych Ilub
mechanicznych i przygpic do ubijania nawierzchni chodnika. Do ubijania asleego chodnika z kostek
brukowych, stosuje siwibratory plytowe z ostap z tworzywa sztucznego dla ochrony kostek przed
uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie aalerowadzé od krawedzi powierzchni ubijanej w kierunku
srodka i jednoczaie w kierunku poprzecznym ksztattek. Do gsagrzania nawierzchni z betonowych kostek
brukowych nie wolno tywa¢ walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetné szczeliny materiatem do wypetnienia i zafdieawierzchng.
Chodnik z wypetnieniem spoin piaskiem nie wymaggepinacii - mae by zaraz oddany dozytkowania.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyapieniem do rob6t Wykonawca powinien sprawigzzy producent kostek brukowych
posiada aprobatechniczn. Pozostate wymagania okleno w SST D-05.02.23 ,Nawierzchnia z kostki
brukowej betonowej”.

6.3. Badania w czasie robo6t
6.3.1. Sprawdzenie podia

Sprawdzenie podia polega na stwierdzeniu zgodoo z dokumentagj projektowy i
odpowiednimi SST.
Dopuszczalne tolerancje wynasia:
- gkbokdsci koryta:

-- 0 szerokéci do 3 m +1cm,
- 0 szerokéci powyzej 3 m: £ 2 cm,
- szerokgci koryta: +5cm.

6.3.2.Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétoi wymaganych spadkéw poprzecznych i
podtuznych polega na stwierdzeniu zgodcoioz dokumentagj projektows oraz pkt 5.3 niniejszej
SST.

6.3.3.Sprawdzenie wykonania chodnika

Sprawdzenie prawidtowdai wykonania chodnika z betonowych kostek brukowypblega
na stwierdzeniu zgoddo wykonania z dokumentagcjprojektows oraz wymaganiami pkt 5.5
niniejszej SST:
- pomierzenie szerokoi spoin,
- sprawdzenie prawidtowoi ubijania (wibrowania),
- sprawdzenie prawidtowoi wypetnienia spoin,
- sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.
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6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych chodnika
6.4.1. Sprawdzenie rowrsai chodnika

Sprawdzenie réwrigi nawierzchni przeprowadéaalezy tata co najmniej raz na kde 150 do 300
m? utozonego chodnika i w miejscachatpliwych, jednak nie rzadziej araz na 50 m chodnika.
Dopuszczalny prasvit pod tat, 4 m nie powinien przekracza 1,0 cm.

6.4.2.Sprawdzenie profilu podimego

Sprawdzenie profilu podinego przeprowadzanalezy za pomog niwelacji, biogc pod uwag
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadzigjasi 100 m. Odchylenia od projektowanej niweletydrtika
w punktach zatamania niwelety nie maqgzekracza+ 3 cm.

6.4.3.Sprawdzenie przekroju poprzecznego

Sprawdzenie przekroju poprzecznego dokortymalezry szablonem z poziomi¢co najmniej raz na
kazde 150 do 300 Achodnika i w miejscach atpliwych, jednak nie rzadziej inico 50 m. Dopuszczalne
odchylenia od projektowanego profilu wynesz0,3%.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@PAPNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanego chodnika z brukowaejtki betonowej.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-M-Q0@AWymagania ogélne” pkt 8. Roboty
uznaje st za wykonane zgodnie z dokumengggjojektova, SST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg piag/ wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygze podstawy pfatrigi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdélne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fithodnika z brukowej kostki betonowej obejmuije:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,
- wykonanie koryta,
- ew. wykonanie warstwy odszapcej,
- wykonanie podsypki,
- utozenie kostki brukowej wraz z zesgczeniem i wypetnieniem szczelin,
- przeprowadzenie bafidapomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczawieralngci na tarczy
Boehmego

2. PN-B-06250 Beton zwykty

3. PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyktego

4. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania
i ocena zgodrezi

5. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw
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6. BN-68/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wakilia piaskowego.

10.2. Inne dokumenty
Nie wystpuja.

D — 08.03.01.
Betonowe obrzga chodnikowe

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegbétowe] specyfikaghteécznej (SST)gswymagania
dotyczce wykonania i odbioru robét zgaanych z ustawieniem betonowego oliezehodnikowego
przy budowie - Zagospodarowanie centrunZdzar ,Budowa ci agéw pieszych i miejsc
parkingowych, podjazdu dla niepetnosprawnych w Zdzarach dziatka nr ew. 975/1”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jesbstasa jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w pktl

1.3. Zakres robét obgtych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t zeanych z
ustawieniem betonowego obtzechodnikowego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.0brzeza chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronnie
ciaggi komunikacyjne od terenéw nie przeznaczonychahudnikaciji.

1.4.2.Pozostate okidenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w SST D-M-00.00.00 ,Wymaganogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycgce robot
Ogdlne wymagania dotygze rob6t podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogpkt 1.5.
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2. MATERIALY

2.1. Ogdélne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs
- obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 [9] i BN-80/6775@B]8],
- zwir lub piasek do wykonania taw,
- cement wg PN-B-19701 [7],
- piasek do zapraw wg PN-B-06711 [3].

2.3. Betonowe obrz#a chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznosci od przekroju poprzecznego roznia st dwa rodzaje obrzg:
- obrzeze niskie - On,
- obrzeze wysokie - Ow.
W zaleznosci od dopuszczalnych wielkai i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrza
dzieli sk na:
- gatunek 1 - G1,
- gatunek 2 - G2.
Przyktad oznaczenia betonowego obkazehodnikowego niskiego (On) o wymiarach 6 x 2®)cih
gat. 1: obrzee On - 1/6/20/75 BN-80/6775-03/04 [9].

2.4. Betonowe obrzga chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1.Wymiary betonowych obrzg chodnikowych
Ksztatt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wynpagano w tablicy 1.

Rysunek 1. Ksztatt betonowego obtaehodnikowego

Tablica 1. Wymiary obrzs

Rodzaj Wymiary obrzg/, cm
obrzea 1 b h
75 6 20 3
On 100 6 20 3
75 8 30 3
Ow 90 8 24 3
100 8 30 3

2.4.2.Dopuszczalne odchytki wymiaroéw obeze

Dopuszczalne odchyiki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.
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Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olngze
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, m
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.3.Dopuszczalne wady i uszkodzenia okigze

Powierzchnie obrzs powinny by bez rys, pknig¢ i ubytkow betonu, o fakturze z formy lub
zatartej. Krawdzie elementoéw powinny lbyréwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchmawgdzi elementow nie powinny przekraéza
wartasci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia otyrze

Dopuszczalna wielk

Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodze
Gatunek 1 Gatunek 2
WKklg¢stas¢ lub wypukiaé powierzchni i krawdzi w 2 3
mm
Szczerby ' ogranlcz?qcych powierzchnie niedopuszczalne
i uszkodzenia gorne §cieralne)

krawedzi i nar@y | ograniczajcych pozostate
powierzchnie:

liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
gtebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4.Skltadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe mag by¢ przechowywane na sktadowiskach otwartych,
posegregowane wedtug rodzajéw i gatunkéw. Betonowwzeza chodnikowe naly uklada z
zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianyglymiarach co najmniej: gruké 2,5 cm, szeroki 5
cm, dtugd¢ minimum 5 cm w¢ksza nik szeroké¢ obrzeza.

2.4.5.Beton i jego skiadniki
Do produkcji obrzgy nalezy stosowé beton wedtug PN-B-06250 [2], klasy B25 1B 30
2.5. Materialy na tawe i do zaprawy

Zwir do wykonania tawy powinien odpowiadlawymaganiom PN-B-11111 [5], a piasek -
wymaganiom PN-B-11113 [6]. Materialy do zaprawy eemowo-piaskowej powinny odpowiada
wymaganiom podanym w SST D-08.01.01 ,Keewiki betonowe” pkt 2.
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3. SPRZET

3.1. Ogolne wymagania dotycice spratu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do ustawiania obrzey

Roboty wykonuje sirecznie przy zastosowaniu drobnego sfuzpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoblne wymagania dotycgce transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagagigine” pkt 4.
4.2. Transport obrzezy betonowych

Betonowe obrze chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po aginieciu
przez beton wytrzymasai minimum 0,7 wytrzymakxi projektowanej. Obrza powinny by zabezpieczone
przed przemieszczenieng siuszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatéw
Transport pozostatych materiatow podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania rob6t podano w SST D-MMDOO ,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawe) naley wykonywa zgodnie z PN-B-06050 [1]. Wymiary wykopu
powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzelinieniem w szeroléei dna wykopu ew. konstrukgciji
szalunku.

5.3. Podtae lub podsyp

Podilae pod ustawienie obrza maze stanowd rodzimy grunt piaszczysty lub podsypka (fawa) ze
zwiru lub piasku, o grukimi warstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsypktawe) wykonuje s¢ przez
zasypanie korytawirem lub piaskiem i zagzczenie z polewaniem wad

5.4. Ustawienie betonowych obrzs chodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg ustawid na wykonanym podia w miejscu i zéwiattem
(odlegtcicia gornej powierzchni obrza od cagu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokumgnta
projektowej. Zewntrznasciana obrzga powinna by obsypana piaskienawirem lub miejscowym gruntem
przepuszczalnym, starannie ubitym. Spoiny nie pawisrzekraczaszerokéci 1 cm. Naley wypeini je
piaskiem lub zapragvcementowo-piaskoywv stosunku 1:2. Spoiny przed zalaniem maleczyscic i zmye
woda. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pergicbokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robét

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykdnaadania materiatow przeznaczonych
do ustawienia betonowych obgzechodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inzynierowi do akceptacii.
Sprawdzenie wyghlu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i
policzenie uszkodzewystpujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami
tablicy 3. Pomiary diugwi i gicbokasci uszkodzé nalezy wykona& za pomog przymiaru stalowego lub
suwmiarki z dokladnézia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-10021 [4]. a8mizenie ksztaltu i
wymiaréw elementéw naty przeprowadz z dokfadnécia do 1 mm przy gyciu suwmiarki oraz przymiaru
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stalowego lub tany, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitow prostych w
narazach elementoéw wykonujeesprzez przylaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z
doktadndcia do 1 mm. Badania pozostatych materiatbw powinnyejmlowa& wszystkie wiciwosci
okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiat§mienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robo6t

W czasie robo6t naky sprawdzé wykonanie:
a) koryta pod podsypk(tawe) - zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,
b) podiaza z rodzimego gruntu piaszczystego lub podsypkivylaze zwiru lub piasku - zgodnie z
wymaganiami pkt 5.3,
c) ustawienia betonowego ob¢zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y mlapuszczalnych
odchyleniach:
- linii obrzeza w planie, ktére me wynosé + 2 cm na kade 100 m diugei obrzeza,
- niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynosé £1 cm na kade 100 m diugeri obrzeza,
- wypetnienia spoin, sprawdzane co 10 metrow, ktdosvinno wykazywa catkowite wypetnienie
badanej spoiny ha petmicbokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogodlne zasady obmiaru robét podano w SST D-M-Q0@PAPNymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostg obmiarows jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogollne zasady odbioru rob6t SST D-M-00.00.Q@Wymagania ogdlne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengagjojektows, SST i wymaganiami liyniera,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toieji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbiorowi robo6t zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj
- wykonane koryto,
- wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy platrssi podano w SST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne”
pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m betonowego oliezehodnikowego obejmuje:
- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- dostarczenie materiatéw,
- wykonanie koryta,
- rozcielenie i ubicie podsypki,
- ustawienie obrze,
- wypetnienie spoin,
- obsypanie zewgtrznejsciany obrzea,
- wykonanie badai pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwykly
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Kruszywo mineralne. Piasek do betonpapraw
Prefabrykaty budowlane z betonu. Eigfmomiaru cech
geometrycznych
Kruszywo mineralne. Kruszywa natwalndo
nawierzchni drogowychZwir i mieszanka
Kruszywo mineralne. Kruszywa natwalndo
nawierzchni drogowych. Piasek
Cement. Cement powszechnegaytku. Skiad,
wymagania i ocena zgost
Prefabrykaty = budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni  drég, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
Prefabrykaty = budowlane z betonu. Elementy
nawierzchni  drég, ulic, parkingbw i torowisk
tramwajowych. Krawzniki i obrzeza.



